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9 KANALS RADIOSTYRNINGSANLÄGGNING

Bruksanvisning



Inledning

Tack för att Du valt en Futaba® FF9 radioanläggning.  Anläggningen är ytterst flexibel och kan an-

vändas av såväl nybörjare som mycket erfarna piloter. För att kunna dra nytta av alla finesser och göra

flygningen säker, uppmanar vi till en noggrann genomläsning av bruksanvisningen. Om det uppstår

frågor omkring användandet av anläggningen och svaret inte ges i bruksanvisningen, kontakta din

hobbyhandlare eller generalagenten.

Bruksanvisningen

Bruksanvisningen är inte bara en enkel översättning utan har delvis skrivits om för att passa svenska

förhållanden och för att bli till så stor nytta som möjligt för Dig, som ny ägare. Många sidor beskriver

hur anläggningen skall ställas in med exempel, förklaringar och trimningsförslag. Om Du saknar något

eller tycker att något är fel, skicka förslagen till generalagenten. Innehållet i bruksanvisningen kan

utan förvarning ändras p.g.a. ändrad tillverkning eller modifieringar.



1

INNEHÅLLSFÖRTECKNING
Säkerhetsföreskrifter (läs INNAN Du flyger) ............................................................ 3
Allmänt om FF9 anläggningen .................................................................................. 4
Ingående delar och tekniska specifikationer............................................................... 5
Extra tillbehör ........................................................................................................... 5
Sändarens manöverdon och omkopplarnas placering ................................................. 6
Omkopplarnas användning ........................................................................................ 8
Laddning av batterier ................................................................................................ 9
Justering av spaklängd............................................................................................. 10
Justering av spakfjäder ............................................................................................ 10
Byte av sändarmod.................................................................................................. 10
Anslutning av mottagare och servon........................................................................ 11
Tips för radioinstallation ......................................................................................... 12
Frekvenser för flyg.................................................................................................. 13
Sändarens fönster och programmeringsknappar....................................................... 14
Varningsindikeringar............................................................................................... 15

INDEX FÖR FLYGPROGRAMMET ................................................................. 17
Flygprogrammets (basic) menystruktur (ACRO) ..................................................... 18
Flygprogrammets (advanced) menystruktur (ACRO) .............................................. 19
Exempel på inställning (konstflygmodell) ............................................................... 20
Trimningsanvisning för konstflygmodell ................................................................. 23

Flyg (ACRO) & Segelflyg (GLID1FLP & GLID2FLP) (basic) menyfunktioner
MODEL............... Modellfunktioner (modellval, kopiering av data mellan

modellminnen, modellnamn....................................................... 25
D/R, EXP............. Omkoppling av servoutslag (dual rate), exponentiella utslag...... 26
END POINT ........ Utslagsbegränsning.................................................................... 28
SUB-TRIM .......... Subtrim...................................................................................... 28
REVERSE ........... Växling av servonas rotationsriktning (servo reverse) ................ 29
TRIM................... Trimfunktioner (nollställning av trimfunktionen, känslighet) ..... 30
THR-CUT............ Motoravstängning...................................................................... 31
IDLE-DOWN....... Låg tomgång.............................................................................. 31
F/S ....................... FailSafe funktionen (bara i PCM mod)....................................... 33
AUX-CH.............. Extrakanalen (auxiliary Channel)............................................... 33
PARAMETER ..... Parameterfunktioner [nollställning av modelldata (Data Reset),

modelltyp, modulation, ATLtrim, två skevroderservon]............. 34
TIMER................. Tidur ......................................................................................... 36
TRAINER............ Lärare/elev ................................................................................ 37
SERVO................ Servotest.................................................................................... 38

Flyg (ACRO) (advanced) menyfunktioner........................................................... 39
PROG. MIX......... Programmerbara mixfunktioner (1-7) ........................................ 40
FLAPERON......... Flaperon (kombinerade flaps & skevroder) ................................ 42
FLAP-TRIM ........ Flapstrim ................................................................................... 43
AIL-DIFF............. Differentiella skevroder (mera upp än ner)................................. 43
AIR-BRAKE........ Inställning av luftbroms (airbrake) ............................................. 44
ELEV→FLAP...... Höjdroder→Flaps mixning ........................................................ 45
V-TAIL................ V-tail mixning ........................................................................... 45
ELEVON ............. Elevon mixning (gemensamma höjd och skevroder) .................. 46
AILVATOR......... Ailevator (differentiella höjdroder eller inmixning av

skevroderfunktion på höjdrodret) ............................................... 47
SNAP-ROLL ....... Kvickroll ................................................................................... 48
THR-DELAY....... Fördröjning av trottelfunktionen ................................................ 49
THR→NEEDL .... Justering av förgasarnål under flygning...................................... 49



2

INDEX FÖR SEGELFLYGPROGRAMMET..................................................... 51
Segelflygprogrammets (GLID1FLP & GLID2FLP) (basic) menystruktur ........ 52
Exempel på inställning av segelflygplan (GLID 2FLP tävlingsmodell med t
skevroderservon och två flapsservon) ...................................................................... 55
Trimningsanvisning för segelflygplan...................................................................... 58

Segelflygprogrammets (advanced) menyfunktioner
PROG. MIX .........Programmerbara mixfunktioner (1-7)......................................... 40
FLAPERON.........Flaperon (kombinerade flaps & skevroder) ................................ 42
FLAP-TRIM ........Flapstrim (Camber).................................................................... 43
AIL-DIFF.............Differentiella skevroder (mera upp än ner) ................................. 43
BUTTERFLY ......Butterfly (“Crow”) mixning ....................................................... 60
ELEV→FLAP......Höjdroder→Flaps mixning ........................................................ 45
V-TAIL................V-tail mixning ........................................................................... 45
ELEVON .............Elevon mixning (gemensamma höjd och skevroder) .................. 46
FLAP→AILE.......Flaps→skevroder mixning ......................................................... 61
AILE→FLAP.......Skevroder→flaps mixning ......................................................... 62
START OFS ........Start (launch) parametrar ........................................................... 63
SPEED OFS.........Speedparametrar ........................................................................ 64
AILE→RUDD .....Skevroder→sidoroder koppling (använd PMIX) ........................ 40

INDEX FÖR HELIKOPTERPROGRAMMET ......................................................................65
Helikopterprogrammets (HELISWH1/SWH2/SWH4/SR-3/SN-3) menystruktur ..... 66
Exempel på inställning av helikopter ....................................................................... 69
Trimningsanvisning för helikopter........................................................................... 72

Helikopterprogrammets (basic) menyfunktioner
TH-CUT...............ThrottleCut ................................................................................ 73
SWASH AFR.......Typ av swashplatta och utslagsstorlek........................................ 74
TH-CV/NOR........Trottelkurva (Normal)................................................................ 75
PI-CV/NOR .........Pitchkurva (Normal) .................................................................. 76
REVO./NOR ........Mixning trottel/pitch till stjärtrotor (Normal) ............................. 77

Helikopterprogrammets (advanced) menyfunktioner ......................................... 78
THR-CURVE.......Trottelkurva (Normal, Idle-up 1/2/3).......................................... 79
PIT-CURVE.........Pitchkurva (Normal, Idle-up 1/2/3, Hold)................................... 81
REVO. MIX.........Mixning trottel/pitch till stjärtrotor (Normal, Idle-up 1/2/3) ....... 83
GYRO SENS ....... Inställning av gyrots känslighet.................................................. 85
HOV-THR ........... Inställning av trottel i hovringsläge ............................................ 86
HOV-PIT ............. Inställning av pitch i hovringsläge.............................................. 86
THR-HOLD .........Konstant trottel (Throttle Hold).................................................. 87
OFFSET............... Inställning av trim (roll, nick och stjärtrotor) för olika

flygmoder (Idle-up 1/2/3)........................................................... 88
DELAY................Fördröjning av servona vid ändring av flygmoder ...................... 89
GOVERNOR ....... Inställning av varvtalsregulatorn (governor)............................... 90
THR-NEEDL ....... Justering av förgasarnål under flygning (Normal, Idle-up 1(2)/3)91
PROG. MIX .........Programmerbara mixfunktioner (1,2,6) ...................................... 40

CAMPac moduler. .................................................................................................. 92
Service & övrig information .................................................................................... 93



3

Säkerhetsföreskrifter
För att garantera sin egen och andras säkerhet, ta del av följande:

Batterier!
Glöm inte att ha fulladdade batterier före vare flygtillfälle.

Anslut laddaren dagen före varje flygning. Dåligt laddade batterier resulterar oftast i ett have-
ri. Håll under flygpasset reda på hur länge anläggningen varit igång, kontrollera sändarens
spänning i fönstret och sluta flyga i god tid innan batterierna tar slut.

Flygfält
Vi rekommenderar nybörjare att ta kontakt med en modellflygklubb före första flygförsöket
med den nya modellen. Inom klubbarna finns personer som hjälper nybörjare med trimning
och kontroller. De flesta klubbar har också tillgång till dubbelkommando. Hobbyhandlarna
känner till de lokala klubbarna. Tag annars kontakt med Sveriges Modellflygförbund, SMFF
(sid 93).

Väl ute på flygfältet, tag reda på vilka lokala föreskrifterna som gäller, var åskådare befinner
sig, vindriktning och var ev. hinder finns. Iaktta försiktighet om det finns högspänningsled-
ningar, radiomaster, eller höga byggnader i närheten eftersom de kan orsaka radiostörningar.
Om flygning sker på ett "icke modellflygfält" se till att det inte förekommer annan radiostyr-
ningsaktivitet inom en radie på ca 4 km. Anläggningar kan störa varandra och orsaka haveri.

Innan sändaren slås på ute på flygfältet måste man försäkra sig om att ingen annan använder
sig av samma frekvens. Detta sker alltid med något slags uppsättning av "frekvensklämmor"
som klubbarna håller sig med. En klämma för varje tillgänglig frekvens. Man måste ALLTID
förse sig med "sin" frekvensklämma innan man slår på sin sändare.

Slå på anläggningen i följande ordning:

1. Se till att trottelspaken står i tomgångsläget

2. Slå på sändaren

3. Slå på mottagaren

När flygningen är slut slå av i följande ordning:

1. Slå av mottagaren

2. Slå av sändaren

Om man inte följer ovanstående ordning kan servon eller roder ta skada eller motorn flödas.
Om modellen drivs med elmotor, kan motorn plötsligt gå igång och orsaka personskador.

Innan motorn startas, skjut in antennen och slå på sändare och mottagare. Kontrollera att ser-
vona/rodren rör sig på rätt sätt. Om något verkar fel, flyg inte innan felet rättats till. Vi re-
kommenderar också att en räckviddstest utförs före varje flygning. Låt någon kontrollera att
full kontroll finns och att servona inte darrar om sändaren avlägsnas ca 50 m från modellen
med antennen i inskjutet läge. Kontrollera slutligen innan motorn startas att rätt modell är in-
vald på sändaren. Om PCM system används, kontrollera också att FailSafe systemet fungerar
korrekt när sändaren slås av.

När motorn startas och sändaren står bredvid på marken, se till att sändaren inte kan tippa
p.g.a. vind mm. Om sändaren ramlar omkull kan trottelspaken påverkas och ge fullgas vilket
kan orsaka personskador!

Före taxning dra ut antennen till sin fulla längd! En inskjuten antenn ger dålig räckvidd med
ev. haveri som följd. Ett bra råd är att inte peka med antennen rakt mot modellen eftersom det
ger den sämsta räckvidden.

Ett sista råd! Flyg inte i regnväder! Vatten eller fukt kan tränga in i sändaren via antennfästet
eller genom spaköppningarna. Om fukt tränger in kan sändaren sluta att fungera. Om man t ex
p.g.a. tävling måste flyga i fuktigt väder, se till att ha sändaren inuti ett vattentätt fodral
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Allmänt om FF9 anläggningen

SÄNDAREN
Alla Futabas mottagare kan användas till FF9 anläggningen, även PCM1024 mottagarna om
sändaren ställs om till PCM mod. Det lättlästa LCD fönstret möjliggör snabb programmering
av modelldata. För att sändaren skall vara lätt att programmera, är menyerna uppdelade i en
"basic" och en "advanced" del.

FF9 sändaren har elektroniska trimrar som kan ställas in snabbt och exakt under flygning.
Dessa trimrar är konstruerade så att utslaget accelererar vid aktivering av trimrarna. Graden
av acceleration och utslag kan ställas in individuellt för varje modell och funktion. Trimrarnas
läge visas alltid i LCD-fönstret på sändaren.

FF9 anläggningen levereras med program för flyg (acro), helikopter (heli, 5 olika typer av
swashplatta) och segelflyg (glider). Med alla mixningsfunktioner kan praktiskt taget alla typer
av modeller ställas in på sändaren. Den kompakta och ergonomiskt utformade sändaren har
också minne för åtta olika modeller. För de som behöver minne för fler modeller kan ytterli-
gare sex modeller sparas om CAMpac DP16K installeras (option). Man kan också föra över
modelldata från en FF9 till en annan FF9 via CAMpac modulen. Sändarens minne behöver
inget batteri för att bibehålla informationen och därför kan inprogrammerade data sparas i det
oändliga.

Sändarens spakar är av en ny konstruktion som skall ge en bättre "känsla" i flygningen. Spa-
karnas längd och fjädring går att ställa in. Omkopplare finns för "dual rate", mixningar och
andra funktioner och omkopplarnas placering kan via programmering ändras så att det passar
Dina behov. Uttag för lärare/elev finns och de kanaler som eleven skall ha tillgång till kan
programmeras. (Kabel för lärare/elev säljes separat)

FF9 sändaren har ett antal speciella mixfunktioner som kan användas för alla typer av model-
ler. För flygprogrammet finns förprogrammerade mixningar: differentiella skevroder, flape-
ron, V-tail, deltavinge (elevon), luftbromsar (med fördröjt höjdroder), höjdroder→flaps,
kvickroll i 4 riktningar, trottel→förgasarnål (med acceleration), "idle-down", och två skevro-
derservon. Helikopterprogrammet har inställningar av: trottel och pitch kurvor, pitch och
trottel i hovringsläge, "revolution mixing", delay, offset, förgasarnål, gyrokänslighet, och
mixning för varvtalsregulator. Segelflygprogrammet har färdiga mixningar för ett eller två
flapsservon: flaps→skevroder, skevroder→flaps, höjdroder→flaps, differentiella skevroder,
butterfly mixning, camber control, och start (launch) / speed parametrar.

R149 MOTTAGARE
Den i anläggningen ingående R149DP niokanalsmottagaren är en mottagare med hög käns-
lighet och två mellanfrekvenser (dual conversion)

SERVO
S3001 servot innehåller ett kullager och kan rotera 60° på 0,22 sekunder och har ett vridmo-
ment av 3 kpm.
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INGÅENDE DELAR OCH TEKNISKA SPECIFIKATIONER
FF9

Specifikationer och värden kan ändras utan förvarning

FF9 anläggningen innehåller följande delar:

•  FF9 sändare, inklusive RF modul
•  R149DP mottagare
•  Servon, S3001 med monteringssats och ett urval servoarmar
•  Strömbrytare med ladduttag
•  Förlängningskabel för skevroder

Sändare FF9
9 kanaler, 2 spakar
PCM 1024 system
35 MHz bandet
Modulation: FM/PPM eller PCM, valbart
Strömförsörjning: 9,6V NiCd/NiMh batteri
Strömförbrukning: 280 mA

Mottagare R149DP (PCM Dual con-
version)

35 MHz bandet
Mellanfrekvenser 10,7 MHz och 455 kHz
Strömförsörjning: 4,8V NiCd/NiMh batteri
Strömförbrukning: 14 mA
Storlek: 32,6 x 55,0 x 20,8 mm
Vikt: 34,5 g

Servo S3001 (standard, kullagrat)
Kontrollsystem: Pulsviddskontroll,
                         1,52 ms neutral
Strömförsörjning: 4,8V (från mottagaren)
Vridmoment: 3,0 kgcm
Hastighet: 0,22 sek/60°
Storlek: 40,4 x 19,8 x 36 mm
Vikt: 45,1g

Följande utrustning finns som tillbehör hos din hobbyhandlare:
•  Minnes modul –DP-16K CAMPac ökar modellminnet (från 8 till 14 modeller) och möjliggör överfö-
ring av modelldata från en FF9 sändare till en annan FF9 sändare.

•  Laddningsbara batterier

•  Lärare/elev sladd – används vid lärare/elev funktionen för att träna nya piloter. FF9 sändaren kan an-
slutas till andra sändare av typ: FF9, F5, Skysport, Super 7, Super 8 eller 9Z.

•  Halsrem – ansluten halsrem på sändaren ger bekvämare flygning och ökad precision.
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SÄNDARENS MANÖVERDON – FLYG

SW(B)

VR(A)
VR(B)

SW(A)

SW(F)

SW(E)

VR(D)
VR(E)

VR(C)

SW(G)

SW(H)

SW(D)

SW(C)

Dammskydd
(Uttag för CAMpac minnesmodul)

CH8 ratt

Ratten påverkar kanal 6 och flaperon-
mixning om flaperon mixning är valt. 

Flap trim kontroll

Sidoroder – dual rate 

Höjdroder – 
dual rate

Snaproll eller
lärare/elev 
omkopplare

Landställ,
kanal 5

Trotteltrim

Sidorodertrim

LCD fönster

Till/från knapp
(Uppåt: till)

Ögla
(för nackrem)

Editeringsknappar Editeringsknappar och ratt

Skevrodertrim

Höjdrodertrim 

Skevroder/
höjdroder spak

Skevroder – dual rate

Höjdroder–flaps mixning
eller lufbromsmixning 

Spoiler/CH7 
Vid användning avdifferentiella skevroder 
är ratten utan fuktion 

Bärhandtag

Antenn

Antennen måste vara fullt utdragen vid flygning

Viss försiktighet krävs för att inte böja antennen
när den skjuts ihop 

OBSERVERA

Sidoroder/
trottelspak



7

SÄNDARENS MANÖVERDON – HELIKOPTER

SW(B)

VR(A)
VR(B)

SW(A)

SW(F)

SW(E)

VR(D) VR(E)

VR(C)

SW(H)

SW(D)

SW(C)

Dammskydd
(Uttag för CAMpac minnesmodul)

CH8 ratt
Pitch i hovringsläge

Sidoroder – dual rate 

Höjdroder – 
dual rate

Idle-up 3 
omkopplare

Idle-up 1&2
omkopplare

Trotteltrim

Sidorodertrim

LCD fönster

Till/från knapp
(Uppåt: till)

Ögla
(för nackrem)

Editeringsknappar Editeringsknappar och ratt

Skevrodertrim

Höjdrodertrim 

Skevroder/
höjdroder spak

Skevroder – dual rate

CH7 omkopplare 

Trottel i hovringsläge 

Bärhandtag

Antenn

Antennen måste vara fullt utdragen vid flygning

Viss försiktighet krävs för att inte böja antennen
när den skjuts ihop 

OBSERVERA

Sidoroder/
trottelspak

Lärare/elev
eller thr-cut

SW(G)
Throttle hold
omkopplare



8

Batteri

Ladduttag

Batterilucka

Batterianslutning

Lärare/elev och
DSC uttag

HF modul

Kläm ihop snäppena för att ta bort 
HF-modulen och dra sedan försiktigt ur 
den
Vid isättning, lirka in modulen i rätt läge
så att kontakterna passar och tryck till.

OBS: Om batteriet behöver bytas, dra inte i sladdarna utan greppa om den lilla plastkontakten
som ansluter till sändaren

SÄNDARENS OMKOPPLARE
Sändarens fabriksinställningar för omkopplare och rattar (mod 2). En del funktioner fungerar
inte förrän de aktiverats i en mixningsfunktion.

Omkopplare/
ratt

ACRO GLID HELI

Omkopplare A Höjdroder dualrate Höjdroder dualrate
↓  = Butterfly till

Höjdroder dualrate

Omkopplare B Sidoroder dualrate Sidoroder dualrate Sidoroder dualrate
Omkopplare C ↑  = ELE→FLP till

center/↓  = Idle-down
↓  = Airbrake till

↑  = ELE→FLP till
center/↓  = Idle-down

CH 7

Omkopplare D Skevroder dualrate Skevroder dualrate Skevroder dualrate
Omkopplare E Landställ GLID1FLP: landställ Idle-up 1/2
Omkopplare F Kvickroll/lärare/elev Lärare/elev Idle-up 3/CH5
Omkopplare G bakåt = Speed

framåt = Start (Launch)
framåt = Throttle
Hold

Omkopplare H Lärare/elev
Ratt A Flap

(flap trim om FLPRON till)
GLID1FLP: Flap
 (Flap trim om FLPRON till)
GLID2FLP: Camber
 (Flap trim om FLP-AI från)

Pitch i hovringsläge

Ratt B CH8 Ch8 CH8
Ratt C Spoiler

(utan funktion om AI-DIF till)
Spoiler
(utan funktion om AI-DIF till)

Trottel i hovrings-
läge
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LADDNING AV BATTERIER

Laddning av batterierna

Snabbladda bara batterier som är avsedda för snabbladdning. Andra batterier tar skada av
snabbladdning. Snabbladda inte sändaren om den innehåller ”lösa” celler. Kan bli för varmt
vid batterikontakterna.

Första gången batterierna laddas, ladda 24 timmar med I10.

NiMh celler har avsevärt mindre ”delta V” (spänningsfallet över cellen när den är fulladdad)
än NiCd celler. Var därför observant vid användning av ”peakladdare” avsedda för NiCd cel-
ler. Laddaren kan missa ”peaken” och ladda för mycket varvid cellerna kan bli för varma och
ta skada. Tag alltid för vana att då och då kontrollera batteriernas kondition. Om man inte har
tillgång till en kapacitetsmätare i laddaren, ladda ur med t ex en glödlampa, mät ström och tid.
Gör testen med nytt batteri och spar som referens.

Den vanligaste orsaken till haverier är dåligt laddade/underhållna batterier.

1. Anslut laddarens sladd för sändarladdning till uttaget på sändarens högra sida och slad-
den för mottagarbatteriets laddning till därför avsett uttag.

2. Anslut laddaren till 220 Volt vägguttag.

3. Kontrollera att lysdioderna för laddning lyser.

4. När laddningen är klar, koppla loss batterierna och ta ur laddaren ur vägguttaget.

NiCd batterier skall periodvis (var till varannan månad) laddas ur helt för att minimera den
s.k. minneseffekten. Urladdning kan ske med en speciell "motionerare" eller genom att an-
läggningen får stå på tills batterierna är urladdade. Kontrollera hur lång tid urladdningen tar
och notera eventuella avvikelser.

Vid byte av sändarbatteriet, dra aldrig i sladden för att lossa batteriet utan dra istället försik-
tigt i kontaktens plasthölje.

Utbytta NiCd batterier får INTE kastas bland vanliga sopor p.g.a. miljöfaran. Uttjänta
batterier kan lämnas där anläggningen köpts eller till särskild miljöstation.

Ni-Cd
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Justering av spaklängd

Längden på spakarna kan justeras.

1. Skruva isär spaktoppen genom att skruva de
olika delarna som pilarna visar.

2. Justera till önskad längd och lås delarna genom
att skruva del B åt motsatt håll.

Justering av spakfjädrar

Spakarnas fjärdring kan justeras för att erhålla rätt "känsla" under flygningen. För justeringen
måste sändarens bakstycke monteras bort. Tag först bort batteriluckan och sedan batteriet. I
nästa steg skall HF-modulen tas ur. Vid i och urtagning av HF-modulen måste man vara för-
siktig med de stift som ansluter modulen till sändaren! Skruva bort de fyra skruvarna som
håller bakstycket och ta försiktigt bort bakstycket. Nu ser sändaren ut som på bilden nedan.
Med en liten skruvmejsel justeras skruvarna för varje spak enligt önskemål. Öka fjäderspän-
ningen genom att skruva medurs och minska moturs.

Innan bakstycket sätts på plats, kontrollera att det övre kretskortet sitter i sin hållare. Sätt se-
dan försiktigt på bakstycket utan att skada de stift som skall trädas igenom hålet vid HF-
modulens plats. När bakstycket är på plats skruva fast det med de fyra skruvarna.

SkevroderSkevroder

Höjdroder

Höjdroder

SidoroderSpak Spak

Sändaren i mod 1 med bakstycket borttaget.

SidoroderSpak Spak

Sändaren i mod 2 med bakstycket borttaget.

Byte av sändarmod

Vid användning av sändaren i annan mod än mod 2 (det normala i Sverige) håll Mode och
End knapparna nere samtidigt som sändaren slås på. I LCD-fönstret syns nu texten
"STK MODE X" där X representerar den aktuella moden sändaren är inställd på. Vrid på pro-
grammeringsratten mot- eller medurs till önskad mod. Ändringen aktiveras nästa gång sända-
ren slås på. Vid byte mellan vissa moder måste den mekaniska rastreringen av trottelspaken
och höjdroderspakens centrering flyttas mellan spakarna. Futaba service hjälper till att ordna
detta.

Spaktopp del A Låsmutter del B
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ANSLUTNING AV MOTTAGARE OCH SERVON

Mottagarkanal Flyg
(ACRO)

Segelflyg
      GLID1FLP)     (GLID2FLP)

Helikopter
(HELI)

1 Skevroder
(kombinerade H. flap + skevroder*)

H flap+skevroder H skevroder Roll
(skevroder)

2 Höjdroder Höjdroder Nick (höjdro-
der)

3 Trottel Motor/Speed Control Trottel
4 Sidoroder Sidoroder Stjärtrotor (si-

doroder)
5 Landställ H flap Gyrokänslig-

het
6 V skevroder

(kombinerade V. flap + skevroder*)
V flap+skevroder V flap Pitch

7 Extra V skevroder Extra
8 Extra Extra Extra

9 Extra Extra Extra

Flera alternativ visar att kanalens funktion varierar med valt mixprogram.

(*=FLPRON mode) Översta raden är alltid kanalen utan mixning.

Bilden nedan visar normalanslutningen av servon i sändarens ACRO/HELI mod.

Komihåg!

Korta INTE av antennen eller linda ihop den. Gör fast en del av antennen i toppen på fe-
nan och låt resten hänga efter modellen

Observera att alla kontakter har en styrning. Se till att de kommer i rätt läge. När en
kontakt skall tas ur mottagaren skall man dra i kontakten och inte i sladden.

Om ett servo sitter för långt ifrån mottagaren skall förlängningssladdar användas.  Ex-
tra förlängningssladdar i varierande längder finns hos hobbyhandlaren.

1

2

3

4

5

6

7

8

9/B

DSC

D UAL
ONVERSIONC

PULSE CODE MODULATION

9 CHANNEL
RECEIVER

Mottagare

Till/frånLadduttag

Batteri

CH1 
Skevroder

CH2 
Höjdroder

CH3 
Trottel

CH4 
Sidoroder

CH5 
Landställ

CH6 
Flaps

CH7 
(extra)

CH8
(extra)

Till mottagare
(med extra kabel
för dubbla servon)

CH9
(extra)

1

2

3

4

5

6

7

8

9/B

DSC

D UAL
ONVERSIONC

PULSE CODE MODULATION

9 CHANNEL
RECEIVER

Mottagare

Till/frånLadduttag

Batteri

CH1 
Roll (skecroder)

CH2 
Nick (höjdroder)

CH3 
Trottel

CH4 
Stjärtrotor (sidoroder)

CH6 
Pitch

CH7 
(extra)

CH8
(extra)

Till mottagare
(med extra kabel
för dubbla servon)

CH9
(extra)

Till stjärtrotorservo
Till mottagare kanal 4
Till mottagare kanal 5
(Gyrokänslighet)
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RADIOINSTALLATION
Följande beaktas vid installation av mottagare, batteri och servon i kroppen:

Servon
Använd de medföljande gummibussningarna för servomonteringen Skruva inte fast för
hårt. Se till att servohuset inte har kontakt med kroppen eller monteringsplattan. Vibrationer
kan i sådana fall fortplanta sig till servot och orsaka skador eller haveri.

Servoutslag
När servona är installerade och stötstängerna anslutna, manövrera servona till sina
ändlägen. Kontrollera att inte stötstänger tar i varandra vid fulla utslag (inklusive
trimmer). Kontrollera också att servona inte "stångar" mot något mekaniskt stopp i
sina ändlägen och att mekaniken inte går för trögt.  Om ett surrande hörs från servona när
sändaren inte manövreras tyder det oftast på att något kärvar. Även om servona orkar, drar de
mera ström och kan snabbt tömma batteriet med haveri som följd.

Strömbrytaren
Använd ”skylten” som mall för håltagningen när det är dags att installera strömbrytaren. Gör
det fyrkantiga hålet något större än strömbrytarens ändlägen. Sätt strömbrytaren på motsatt
sida av motorns avgasrör och på en plats där den inte kan manövreras av misstag. Kontrollera
att strömbrytaren utan hinder går att slå av och på med distinkta ändlägen.

Mottagarantenn
Det är normalt att antennsladden är längre än flygplanets
kropp.

Kapa INTE antennsladden eller linda ihop den – kapning
eller lindning förkortar antennens elektriska längd med
kortare räckvidd som följd. Låt inte antennen löpa tätt
ihop med övrigt kablage eller stötstänger av me-
tall/kolfiber.

Gör ALLTID en räckviddskontroll före flygning. Med
sändarantennen inskjuten skall man kunna avlägsna sig ca
50 m utan att förlora kontroll eller att servona börjar darra.

Vibrations och fuktskydd
Mottagaren innehåller känsliga elektroniska delar. Undvik extrema skakningar och temperatu-
rer. Linda in mottagaren i skumgummi eller annat liknande vibrationsdämpande material. För
att skydda mottagaren mot fukt kan den stoppas i en försluten plastpåse. Om fukt tränger in i
mottagaren kan den plötsligt upphöra att fungera med haveri som följd.

Gummi-
bussning

Gummi-
bussning

Träskruv

Maskinskruv
2,3 – 2,6 mm

Gör fast antennen med 
en gummisnodd eller liknande.

Där antennen går ut genom kroppen används 
en gummibussning eller liknande så att 
antennen inte går av. Knyt en knut 
på insidan så inte antennen kan dras ut.
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Frekvenser tillåtna i Sverige
Frekvenser som får användas till styrning av modellfarkoster:

27, 30 och 40 MHz banden för
flyg, bil och båt

27 MHz bandet

     Frekvens   Kanal
     26,825      87
     26,865      91
     26,885      93
     26,935      98
     26,995      04
     27,045      09
     27,145      19
     27,195      24

30 MHz bandet

Frekvens  Kanal
     30,270     27
     30,280     28
     30,290     29
     30,300     30
     30,310     31
     30,320     32
     30,330 ej tillåten
     30,340     34
     30,350     35

40 MHz bandet

     Frekvens   Kanal
     40,665      50
     40,675      51
     40,685      52
     40,695      53
     40,705      53A
     40,715      54
     40,725      55
     40,735      56
     40,745      56A

35 MHz bandet,
ENDAST tillåtet för modellflyg

Frekvens  Kanal
     35,030     63
     35,040     64
     35,050     65
     35,060     66
     35,070     67
     35,080     68
     35,090     69
     35,100     70
     35,110     71
     35,120     72
     35,130     73
     35,140     74
     35,150     75
     35,160     76
     35,170     77
     35,180     78
     35,190     79
     35,200     80
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SÄNDARENS FÖNSTER OCH KNAPPAR

När man slår på sändaren hörs ett pip och sändarens fönster ser ut som på bilden nedan. Före flyg-
ning och redan innan man försökt att starta motorn, skall man kontrollera att modellens namn över-
ensstämmer med den modell man tänker använda. Om detta inte stämmer kan servona gå åt fel håll,
trimrarna vara felställda o.s.v. och detta kan leda till ett omedelbart haveri.

Programmeringsknappar och startfönster. (Startfönstret kommer fram när sändaren slås
på.)

Sidorodertrim
Skevrodertrim

Höjdrodertrim

Modulationsindikator

Batterispänning

Total tid <TIMER>
Visar den accumulerade TILL tiden. (timmar:minuter)
Upp/ner tidur <S1.S2>
(minuter:sekunder)

Nollställning av tidur:
Välj önskat tidur med SELECT knappen. Siffrorna för valt 
tidur blinkar. För att nollställa uret, tryck på ratten under en sekund

Trotteltrim

Modellnummer
och namn

Ratt
Select-knapp

End-knapp
Mod-knapp

MODE-knapp:

Tryck på MODE-knappen under en sekund
för att aktivera BASIC eller ADVANCE me-
nyn. Tryck också för att växla mellan de tre
olika fönstren.

END-knapp:
Tryck på END-knappen för att komma tillba-
ka till startfönstret från menyfönstret och från
de olika funktionsfönstren till menyfönstret

SELECT-knapp

För att välja funktion i funktionsfönstret.

Ratt:

Vrid ratten med- eller moturs för att välja
funktion i menyfönstret och tryck på ratten
för att aktivera vald funktions fönster. Vrid
och tryck på ratten för att mata in siffror eller
inställningar i varje funktionsfönster.
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VARNINGSINDIKERINGAR
Sändaren är konstruerad för att kunna varna för vissa omständigheter och inställningar, bl a för låg
batterispänning och om sändaren slås på med mixningsfunktioner aktiva. Varje varning har ett eget
ljud och beskrivs nedan.

MINNESFEL

Varningsljud: Pip pip pip pip (upprepas)

Indikeringen för minnesfel (BACKUP
MEMORY ERROR) visas när sändarens minne av
någon anledning har tappat sin information. Om detta
uppträder kommer all data att vara borta när sändaren
slås på nästa gång.

Flyg INTE vid denna indikering! All
programmering har gått förlorad.
Skicka in sändaren för service.

MODELLVAL

Varningsljud: Pip pip pip pip pip (upprepas 3
gånger)

Varningen MODEL SELECT ERROR framträder
när sändaren försöker att ladda en modell från en mo-
dul som inte finns inpluggad i sändaren. När detta in-
träffar, laddas automatiskt modell nr 1
 Flyg inte förrän rätt modell är inladdad i minnet!
Sätt in rätt minnesmodul och gör om modellvalet.

LÅG BATTERISPÄNNING

Varningsljud: Pip pip pip — (pipandet slutar
inte förrän sändaren stängs av)

Indikering för LÅG BATTERISPÄNNING visas
när spänningen sjunker under 8,5 Volt.
 Landa omgående för att undvika haveri
p.g.a att batteriet tar slut.

MIXERVARNING

Varningsljud: Pip pip pip pip pip paus (uppre-
pas)

Varningen för MIXER visas när sändaren slås på
för att påminna piloten om att vissa mixningsfunktio-
ner är aktiva. Varningen försvinner när aktuell om-
kopplare ställs om. Följande omkopplare ger varning
vid start av sändaren:
ACRO: Throttle cut, idle-down, snap roll, airbrake
GLID: Butterfly, Start och Speed mixing
HELI: Throttle cut, throttle hold, idle-up

Om varningssignalen inte upphör trots att mixningsomkopplaren är omställd tyder det på att två
mixningar är inprogrammerade på samma omkopplare fast med olika tilläge. I korthet innebär detta
att mixningarna inte kan slås av. Om så är fallet, återställ varningen genom att samtidigt trycka på
de båda SELECT-knapparna. Ändra sedan tilläget på en av mixningarna som är inprogrammerade
på omkopplaren.



16

INITIALISERING AV MINNESMODUL (CAMpac)

Varnigen uppträder när en minnesmodul (CAMpac)
första gången används i en sändare. Initialiseringen
startar när MODE knappen aktiveras. När initialise-
ringen är klar kan minnesmodulen användas. För en
initialiserad modul uppträder inte varningen någon
mer gång.

HF MODULVARNING

Varningsljud: Ett enkelt Pip Ett enkelt pip visar att HF modulen inte har kontakt
med sändaren

OBSERVERA
I bruksanvisningen  används begreppen UP och DOWN för att beskriva om-
kopplarnas lägen. För omkopplarna A-C menas DOWN när omkopplaren står
mot piloten. För omkopplarna E-H menas DOWN när omkopplarna pekar mot
sändarens ovansida.
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INDEX FÖR FLYGPROGRAMMETS (ACRO) FUNKTIONER (BASIC)

*Sidorna 25 till 38 beskriver BASIC menyns funktioner. Notera att BAISC me-

nyns funktioner är samma för flyg (ACRO), segelflyg (GLID1FLP/2FLP),

och helikopter (HELISWH1/SWH2/SWH4/SR-3/SN-3).

Flygprogrammets menystruktur (BASIC) .......................18
Flygprogrammets menystruktur (ADVANCED) .............19
Exempel på inställning....................................................21
Trimningsanvisning för konstflygmodell ........................23

MODEL .......... (modellval, kopiering av data mellan
modellminnen, modellnamn) .................25

D/R, EXPO...... Omkoppling av servoutslag (dual rate),
exponentiella utslag ...............................26

END POINT.... Utslagsbegränsning................................28
SUB-TRIM...... Subtrim..................................................28
REVERSE....... Växling av servonas rotationsriktning

(servo reverse) .......................................29
TRIM .............. Trimfunktioner (nollställning av trim-

funktionen, känslighet) ..........................30
THR-CUT ....... Motoravstängning..................................31
IDLE-DOWN.. Låg tomgång..........................................31
F/S................... FailSafe funktionen (bara i PCM mod)...32
AUX-CH ......... Extrakanalen (auxilary Channel)............33
PARAMETER. Parameterfunktioner [nollställning av

modelldata (Data Reset), modelltyp,
modulation, ATLtrim, två skevroder-
servon] ..................................................34

TIMER ............ Tidur .....................................................36
TRAINER ....... Lärare/elev ............................................37
SERVO ........... Servotest................................................38
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MENYSTRUKTUR FÖR
FLYGPROGRAM (ACRO)

MODEL  Modellfunktioner  25
(modellval, datakopiering,
modellnamn

D/R, EXP  Dual Rates, exponentiella
utslag   26

END POINT  Ändlägesjustering  28
SUB-TRIM  Subtrim  28
REVERSE  Servoriktning  29

TRIM  Trimfunktioner  30
(nollställning av trim, trimsteg)

THR-CUT  Motoravstängning  31
IDLE-DOWN  Idle Down  31
F/S  Fail Safe  32

AUX-CH  Extrakanal  33
PARAMETER  Parameterfunktioner  34

TIMER  Tidur 36
TRAINER   Lärare/elev  37
SERVO  Servotest  38

End

Mode/Page

För att komma in i basicmenyn,
tryck på Mode knappen i en sekund

( i en sekund)

(Startfönster)

(Basic Meny 1/2)

Select
(Cursor)

För att återgå till startfönster,
tryck på End knappen

(Basic Meny 2/2)

Vrid ratten med- eller moturs för att välja funktion
i menyn. Tryck sedan på ratten för att aktivera 
funtionsfönstret.

ACRO basic meny

Mode/Page

(nollställning av data, modelltyp, 
modulation, ATL trim, 
skevroder no 2)
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T9CAP

Mode/Page

Computerized Airplane System PCM1024

End
Select
(Cursor)

Select
(Cursor)

Mode knapp

End knapp Select knappar

Ratt

PROG.MIX1  Programmerbar mixer 1  40
PROG.MIX2  Programmerbar mixer 2  40
PROG.MIX3  Programmerbar mixer 3  40
PROG.MIX4  Programmerbar mixer 4  40
PROG.MIX5  Programmerbar mixer 5  40
PROG.MIX6  Programmerbar mixer 6  40
PROG.MIX7  Programmerbar mixer 7  40
FLAPERON  Flaperon  42
FLAP-TRIM  Flaptrim  43
AIL-DIFF  Differentiella skevroder  43

AIR-BRAKE  Luftbromsar  44
ELEV-FLAP  Höjdroder-flap mixning  45
V-TAIL  V-tail mixning  45
ELEVON  Elevon mixning  46
AILVATOR  Ailevator  47
SNAP-ROLL  Kvickroll  48
THR-DELAY  Trottelfördröjning  49
THR-NEEDL Trottlelnål  49

Vrid ratten med- eller moturs för att välja funktion
i menyn. Tryck sedan på ratten för att aktivera 
funtionsfönstret.

ACRO advanced meny
(Advanced Meny 1/2) (Advanced Meny 2/2)
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EXEMPEL PÅ INSTÄLLNING AV KONSTFLYGMODELL

Som exempel nedan används en F3A modell som har två skevroderservon, ett i vardera ving-
halvan. Man kan använda exemplet nedan till sin egen modell men värdena på inställningarna
kommer med all sannolikhet att vara annorlunda.

1.  Gå in i BASIC menyn genom att trycka på
MOD knappen i en sekund. Välj MODEL ge-
nom att vrida på ratten och aktivera MODEL
funktionerna (sid 25) genom att trycka på ratten.
Tryck på den övre eller undre SELECT knap-
pen för att komma fram till funktionen för mo-
dellval (SELECT). Välj en ledig minnesplats
genom att vrida på ratten och sedan trycka på
ratten i en sekund. Frågan "SURE" kommer
upp och genom att trycka på ratten i en sekund
bekräftas valet. Följande instruktioner relaterar
till minnesplats #1.

2.  Tryck på den undre SELECT knappen för
att aktivera namngivningsfunktionen (NAME).

Använd SELECT knappen och ratten för att
bokstavera namnet på modellen som minnes-
platsen refererar till.

3.  Välj upp "PARAMETER" genom att vrida
på ratten i BASIC menyn och välj
PARAMETER funktionerna genom att trycka
på ratten. Kontrollera att typen av modell (sid
34) är ACROBATIC. Om inte, tryck på den
undre SELECT knappen för att aktivera TYPE
funktionen och välj typ av modell genom att
vrida på ratten tills ACROBATIC framträder.
Bekräfta valet genom att trycka på ratten i en
sekund. Frågan "SURE" kommer upp och ge-
nom att trycka på ratten i en sekund bekräftas
valet.

VARNING: Val av en annan modelltyp än den
som finns i minnet raderar all information för
minnesplatsen, Var säker på att rätt minnesplats
är vald före förändring.

Om nödvändigt, välj också rätt typ av modula-

tion (MODUL, sid 35) så att den passar motta-
garen i modellen. Förändringen aktiveras först
när sändaren är av och påslagen.

4. Nästa steg är att aktivera FLAPERON funk-
tionen (FLAPERON, sid 42) i ADVANCE
menyn.

För att komma till ADVANCE menyn, tryck en
gång på MODE knappen i BASIC menyn och
välj FLAPERON

med hjälp av ratten. Aktivera FLAPERON
funktionerna genom att trycka på ratten.

Anslut det högra skevroderservot till mottagar-
kanal CH1 och det vänstra servot till mottagar-
kanal CH6.

Observera att differentiella skevroder kan
erhållas genom att ge olika värden på
upp/ner för de två servona.

Istället för flapsfunktionen kan funktionen
AIL-DIFF (sid 43) användas. Då skall
vänster servo anslutas till mottagarkanal
CH7.

5.  Kontrollera att varje servo går åt rätt håll.
Skevrodren skall röra sig åt motsatta håll för
skevroderfunktionen och åt samma håll för
flapsfunktionen. Om inte, ställ in rätt rörelse
med funktionen REVERSE (sid 29) i BASIC
menyn. Kontrollera också trottel, sidoroder,
höjdroder och landställ.

6.  Ställ in hur mycket servona får röra sig med
END POINT funktionen (sid 28) i BASIC me-
nyn.



22

Skevroder: höger och vänster skevroder bör
röra sig ca 14-15 mm. Justera med END
POINT funktionen CH1 och CH6. Välj ett läge
på servoarmen så att värdet hamnar i området
90-100%.

Höjdroder: justera höjdroderrörelsen till ca 15
mm med  END POINT funktionen.

Sidoroder: justera sidoroderrörelsen till ca 45
grader åt båda hållen med END POINT funk-
tionen.

7.  Inställning av DUAL RATE (sid 26)

Justera servorörelsen med D/R funktionen i
BASIC menyn.

Skevroder D/R: ställ in rörelsen till ca 11 mm.
Man kan också ställa in EXP värdet från - 20%
till - 30% för att få mindre känslighet runt neu-
tralläget.

Höjdroder D/R: justera rörelsen uppåt till ca
12 mm och rörelsen nedåt till ca 13 mm. EXP
värdet skall vara- 15% till - 20%.

Sidoroder: justera rörelsen till 40 till 45 grader.
EXP värdet skall vara ca - 20%.

8.  Luftbromsar (AIR-BRAKE, ADVANCE
menyn, sid 44): Funktionen luftbromsar erhålls
genom att höja båda skevrodren och trimma
höjdrodret uppåt. En konfiguration med högt
luftmotstånd kan vara behjälpligt vid landning
på små flygfält. Troligtvis minskar känsligheten
för skevrodren och funktionen bör ha testats på
höjd före landning. Anslå tid till att finjustera
höjdrodermixningen så att modellen inte ändrar
attityd när funktionen aktiveras.

Inställda värden varierar i hög grad från modell
till modell men som utgångsvärden kan man
använda: flap rate (+) 50 ~ 55% för både CH1
and CH6.  ELE rate  - 7% till- 10%.

Vi rekommenderar användning av
MANUAL mode. Omkopplaren för funk-
tionen är SW (C), läge neråt. Slå om om-
kopplare SW (C) och kontrollera funktio-
nen.

9. Kvickroll (SNAP-ROLL, sid 48,
ADVANCE menyn)

Ställ in utslagsstorleken för varje omkopplarlä-
ge. Kontrollera att rodren rör sig åt rätt håll.

Skevroder: 80 - 100%
Höjdroder: 90 - 110%
Sidoroder: 60 - 70%

Vi rekommenderar aktivering av "säkerhets-
omkopplaren". Funktionen förhindrar modellen
att rolla vid start och landning när landställen är
utfällda.

Om modellen kvickrollar dåligt, öka utslaget på
höjd och sidoroder. Vissa modeller kan inte
kvickrolla även vid ökade utslag. Det kan bero
på modellens karaktäristik eller att tyngdpunk-
ten är för långt fram.

10.  Failsafe inställningar: Vi rekommenderar
att F/S funktionen (sid 32) ställer trotteln till
tomgång och rodren i neutralläge om en stör-
ning inträffar.

OBS. F/S funktionen fungerar bara i PCM
mod.

11.  Utnyttja anläggningens stora programme-
ringsmöjligheter. Funktioner som Thrott-
le→Needle och Throttle delay kan ställas in för
att få bättre egenskaper på trottelfunktionen
samt koppling mellan höjdroder och flaps för att
"skarpare hörn" när ELEV→FLAP mixningen
(sid 45) används. De programmerbara mixning-
arna kan användas för att trimma bort oönskade
beteenden hos modellen i t ex kniveggs manöv-
rar. Slutligen varför inte prova AILVATOR
funktionen (sid 47) om du har dubbla höjdro-
derservon. Funktionen ökar på rollprestandan i
lågfartsmanövrar.

Himlen är Din!

Mycket nöje med flygningen!
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Trimningsanvisning för konstflygmodell.
Anvisning för att systematiskt ställa in och trimma en modell för rak flygning och konstflyg-
manövrar. För att erhålla bästa resultat bör trimning ske vid minsta möjliga vind. Före föränd-
ring, prova ut manövern flera gånger. Vid förändring, kontrollera att föregående inställningar
inte påverkats. Vid påverkan, trimma igen.

Testa Testprocedur Iakttagelser Justeringar
1. Spakarna i neu-

tralläge
Flyg modellen rakt och vågrätt Använd trimrarna för att ställa in model-

len till rak & vågrät flygning
Justera elektronisk sub-
trim eller justera stöt-
stängerna

2. Roderutslagens
storlek

Flyg modellen och applicera
fulla utslag i alla kombinationer

Kontrollera rodersvaret för alla funktioner

• Skevroder fulla utslag: 3 rollar på 4
sekunder
Begränsade utslag: 3 rollar på 6 se-
kunder

• Höjdroder fullt utslag: Skarpa hörn i
fyrkantloopingen
Begränsade utslag: Ca 40-50 m di-
ameter looping

• Roder fullt utslag: ca 30-35° för stall
turn
Begränsade utslag: Bibehållen kniv-
eggsflygning

Ställ in med  END POINT
(för fulla utslag) och Dual
Rate  (för begränsade
utslag) för att få önskat
resultat

3. Dykning Dykning med avstängd motor
(om det blåser sidvind). Släpp
spakarna när modellen går lod-
rätt (höjdrodertrimmen måste
vara i neutralläge).

A. Modellen fortsätter rakt ner.

B. Modellen drar mot huven. (Nosen
upp)

C. Modellen drar mot stället. (Nosen
neråt)

A. Ingen justering

B. Minska anfallsvinkeln

C. Öka anfallsvinkeln

4. Tyngdpunkten Metod 1: Rolla till sväng med
nästan vertikal bankning

Metod 2: Rolla till inverterat
läge

A1.Nosen sjunker

B1. Stjärten sjunker

A2.Mycket dykroder behövs för att hålla
modellen i planflykt

B2. Inget dykroder behövs för att hålla
modellen i planflykt eller modellen
stiger

A. Addera vikt till stjär-
ten

B. Addera vikt till nosen

5. Rollbalans
(grovjustering)

Flyg modellen rakt fram och
vågrätt. Ställ in modellen med
trimmern så att vingen ligger
vågrätt i luften. Rolla till inver-
terat läge, vingen vågrätt.
Släpp spaken.

A. Vingen ligger kvar i vågrätt läge

B. Vänster vinghalva sjunker

C. Höger vinghalva sjunker

A. Ingen justering

B. Addera vikt till höger
vingspets

C. Addera vikt till väns-
ter vingspets

6. Motorns sidrikt-
ning & ving-
skevhet

Flyg modellen från dig åt vilket
håll som helst. Lägg modellen i
en vertikal stigning och se hur
den beter sig när den saktar
av.

A. Modellen fortsätter rakt upp

B. Modellen vrider sig åt vänster

C. Modellen vrider sig åt höger

D. Modellen rollar åt höger

A. Ingen justering

B. Öka motorns höger-
riktning

C. Minska motorns hö-
gerriktning

D. Sätt en trimtab under
vänster vingspets *

7. Motorns nedåt-
riktning

Flyg modellen rakt fram paral-
lellt med en bana, vinden från
vilket håll som helst och på ett
avstånd av ca 100m (höjdro-
dertrimmern skall vara i neu-
tralläget som i test 3). Ta in
modellen i en vertikal stigning
och släpp höjdroderspaken.

A. Modellen fortsätter rakt upp

B. Modellen drar mor huven

C. Modellen drar mot stället

A. Ingen justering

B. Öka motorns nedåt-
riktning

C. Minska motorns ned-
åtriktning

8. Rollbalans (fin-
justering)

Metod 1: Flyg modellen som i
test 6 och ta in den i en ganska
snäv looping (bara ett varv).

Metod 2: Flyg modellen som i
test 6 och ta in den i en ganska
snäv inverterad looping (bara
ett varv).

A. Modellen kommer ut med vingen
vågrätt

B. Modellen kommer ut med höger
vinghalva lågt

C. Modellen kommer ut med vänster
vinghalva lågt

A. Ingen justering

B. Vikta vänster ving-
spets

C. Vikta höger vingspets
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9. Differentiella
skevroder

Metod 1: Flyg modellen mot
dig och ta den in i en vertikal
stigning innan den kommer
fram. Släpp höjdroderspaken
och halvrolla modellen.

Metod 2: Flyg normalt och gör
3 eller flera rollar

Metod 3: Flyg modellen rakt
fram och vågrätt samtidigt som
skevrodren manövreras fram
och tillbaka

A. Ingen ändring av riktningen

B. Riktningsändring åt motsatt håll mot
rollriktningen. (Modellen vrider åt
vänster i en högerroll)

C. Riktningsändring åt samma håll som
rollriktningen

A. Rollaxeln i modellens centrumlinje.

B. Rollaxeln flyttad åt samma håll som
modellen rollar (vid högerroll rollaxeln
åt höger vingspets)

C. Rollaxeln flyttad åt motsatt håll som
modellen rollar

A. Modellen flyger rakt fram utan att
svänga runt sin lodräta axel (Yaw)

B. Modellen svänger åt motsatt håll som
skevroderutslaget (höger skev, sväng
vänster)

C. Modellen svänger åt samma håll som
skevroderutslaget. (höger skev,
sväng höger).

A. Inställningen av diff.
OK

B. Öka differential

C. Minska differential.

A. Inställningen av diff.
OK

B. Öka differential

C. Minska differential

A. Inställningen av diff.
OK.

B. Öka differential

C. Minska differential

10. Vingens
V–form

Metod 1: Flyg modellen på
normalt sätt och gör en kvarts-
roll till knivegg. Håll höjden
med sidroder. (Gör denna test
åt både höger och vänster)

Metod 2: Ge sidroder i rakflyg-
ning

A. Inga rolltendenser

B. Modellen rollar åt samma hål som
sidroder ges

C. Modellen rollar åt motsatt håll i båda
testerna

A. V-form OK

B1.Minska V-formen.

B2.Använd mixning för
att få skevroderutslag
åt motsatt håll som
sidroder ges. (Börja
med 10%)

C1. Öka V-formen

C2. Använd mixning för
att få skevroderutslag
åt samma håll som
sidroder ges (börja
med 10%)

11. Höjdroderjust.
(För modeller
med separata
höjdroderhalvor)

Flyg modellen som i test 6 och
gör en vanlig looping. Rolla till
inverterat läge och gör en in-
verterad looping

A. Inga rolltendenser

B. Modellen rollar åt samma håll i båda
fallen (roderhalvorna har inte samma
neutralläge).

C. Modellen rollar åt olika håll i båda
fallen. Ena roderhalvan har större ut-
slag än den andra. (modellen rollar åt
det håll som har största utslaget).

A. Höjdroderhalvorna är
korrekt justerade

B. Höj ena halvan eller
sänk den andra

C. Minska utslaget på
ena halvan eller öka
på den andra

12. Kniveggsflygning Flyg modellen som i test 10 A. Modellen går rakt fram

B. Modellen drar mot huven

C. Modellen drar mot stället

A. Ingen justering behövs

B. Alternativa åtgärder:
1) Flytta tyngdpunkten
bakåt
2) Öka anfallsvinkeln
3) Sänk båda skevrod-
ren
4) Mixa in dykroder
från sidrodret

C. Som B fast omvänt

*Tillverka trimtabben av en 5 x 20 x 100 bakkantslist. Placera på undersidan alldeles framför
skevrodret med spetsiga änden framåt.
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MODEL — Modellfunktioner
MODEL menyn innehåller ett antal funktioner som administrerar modellminnet.

Modellval (SELECT)
Med modellvalsfunktionen kan man aktivera inställningar för alla modeller sparade i sända-
rens minne. (Sändarens eget minne kan spara åtta modeller och varje DP-16K CAMpac min-
nesmodul, som extra tillbehör, kan spara ytterligare sex modeller). Använd SELECT funktio-
nen för att  välja minnesplats att ladda data från.

Kopiering av modelldata (COPY)
Detta är en mycket användbar funktion för att programmera in en ny modell, liknande en be-
fintlig, eller för att spara data i ett annat minne (CAMpac) som backup. Om modelldata sparas
i en CAMpac modul kan data på ett enkelt sätt utbytas med andra piloter med samma typ av
sändare.

Modellnamn  (NAME)
Namngivningsfunktionen används för att ge ett namn till aktuell minnesplats. Med olika namn
på minnesplatserna är det lättare att hålla reda på till vilken modell datat hör. Namnet som
programmerats in visas i startfönstrets övre vänstra hörn. Namnet kan innehålla upp till åtta
tecken och kan bestå av alfanumeriska tecken eller symboler. (Se lista nedan).

Fabriksinställning av namnet är "MODEL-XX" där XX representerar minnesplatsen.

Välj funktion i MODEL
menyn med hjälp av
Select knapparna

MODEL funktioner
• Model Select
• Model Copy
• Model Name

End

Tillbaka till Basic menyn.

Modellnummer
• 01-08 (sändaren)
• 09-14 (DP-16K CAMpac)

Modelltyp
• ACRO (flyg)
• GLID (segelflyg)

• HELI (helikopter)MODELLVAL
Välj modell med ratten.
När rätt nummer syns i fönstret, tryck på
ratten i en sekund.
Meddelandet  "sure?" visas

Genom att trycka ner ratten igen väljs ny modell.
Samtidigt ändras modellens nummer i fönstret.
Tryck på en SELECT  knapp för att avbryta förloppet efter "sure?" meddelandet.

KOPIERING AV MODELLDATA
Välj minnesplats för att kopiera aktuellt data.
Vid rätt nummer, tryck på ratten i en sekund
Och frågan "sure" kommer upp.

Genom att trycka in ratten igen startar kopieringen.
En kontinuerlig ton hörs när kopieringen är klar. (För att avbryta kopieringsfunktionen
tryck på en av "SELECT" knapparna efter frågan "sure".

VARNING: Stängs sändaren av under kopieringsfasen sker ingen kopiering.

MODELLNAMN
Välj önskat tecken med hjälp av ratten.
Tryck på "SELECT" knappen för att stega fram till
nästa tecken.
Vrid på ratten igen för att välja tecken.
Upprepa  sekvensen för att programmera in hela
namnet upp till åtta tecken

Tillåtna tecken
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D/R, EXP — Dual Rate, Exponential
D/R dual rate funktionen används för att minska (eller öka) servoutslagen med hjälp av en
omkopplare, eller för ACRO/GLID programmet, aktiveras via en styrspaks position. Dualrate
fungerar på skevroder, höjdroder och sidoroder.

Omkopplarna är från fabrik inställda för:
Omkopplare SW(A) – Höjdroder
Omkopplare SW(B) – Sidoroder
Omkopplare SW(C) – skevroder

Du kan själv välja omkopplare/funktion.  I ACRO/GLID programmet kan aktivering av D/R
ske via ett visst inprogrammerat läge på en styrspak

Exponential
Exponentialfunktionen används för att ställa känsligheten för servona runt spakarnas neutral-
läge. Mindre känslighet runt neutralläget ger en behagligare flygning. Man kan minska eller
öka servonas känslighet runt neutralläget för skevroder, höjdroder, trottel (utom i HELI mod)
och sidoroder. Olika inställning kan ställas in för olika lägen på D/R omkopplarna. Negativ
exponential (–) gör att servona rör sig mindre runt neutralläget och positiv (+) gör att servot
rör sig mera.

För trottelkanalen, fungerar exponential från ändlägena istället för neutralläget som på de
andra kanalerna. Negativ exponential (–) minskar känsligheten i tomgångläget och ökar käns-
ligheten i fullgasläget. Funktionen förstås bäst genom att experimentera med ett servo.
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D/R och EXP – inställning av värden och val av omkopplare

*Inverterad text visar vad som
ställs om

D/R intervall: 0-140%
Startvärde: =100%

Kanal:
AILE = Skevroder, ELEV =
Höjdroder, RUDD = Sidoroder

SELECT knapparna används för att stega
igenom inställningarna i menyn.

ACRO/GLIDE programmet

1.  Skevroder: välj D/R omkopplare och ställ spaken åt det håll som
skall programmeras. Ställ in värdet med ratten.

2.  Höjdroder: välj D/R omkopplare och ställ spaken åt det håll som
skall programmeras. Ställ in värdet med ratten.

3.  Sidoroder: välj D/R omkopplare och ställ spaken åt det håll som
skall programmeras. Ställ in värdet med ratten.

• Om du inte är nöjd med inställningarna, kan man få startvärdet
(100%) genom att trycka ner ratten under en sekund.

HELI programmet
Funktionen kan styras av modeomkopplaren (Cond.) eller annan
omkopplare.  No  visar vilket omkopplarläge som ställs om och vilket
läge omkopplaren  för tillfället står i.

1.  Skevroder: inställning i omkopplarens olika lägen.
Ställ in värdena med ratten.

Upprepa proceduren för kanalerna 2/4 om det behövs.

"Stick sw" ( AIL, ELE; THR och RUD)
väljs när man vill att D/R skall slås
av/på via ett spakläge.
Detta är praktiskt vid "stall turn" och
andra manövrer.
Efter val av " stick sw ", ställ spaken i
det läge där växling skall ske.
Spar läget genom att trycka på ratten i
en sekund. Värdet i fönstret ändras.
Kontrollera att D/R växlar genom att
röra spaken

Alla tre funktionerna kan manövreras via en omkopplare.
 Läs mer om hur funktionen styrs av en spak i rutan till höger.

Visar omkopplarens läge
Läge UPP visas

100% 90%              0%               90% 100%
            spakläge
    (skev, höjd och sida)

B värde        A värde              B värde

0% 30% 100%
           spakläge
            (trottel)

    B värde A värde

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)

EXP intervall: -100 - +100%.
Startvärde = 0%

 ACRO/GLIDE programmet

HELI programmet

Iinställningen av exponentiella utslag sker
samtidigt och i samma fönster som
inställning av D/R. Funtionerna styrs av
samma omkopplare/spakar.
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END POINT – Inställning av servoutslag

END POINT funktionen används för att ställa in servots utslag åt båda hållen. Vid 100% rör
sig servot ca 40° för kanalerna 1-4 och ca 55° för kanalerna 5-8.  Minskning av värdet gör att
servot rör sig mindre i den riktningen. Funktionen används för att inte servona skall stånga
mot mekaniska stopp vid extrema utslag.

Inställning av servoutslag (END POINT).

Genom att trycka på ratten i en
sekund erhålls startvärdena 100%

Inställning skevroder: För skevroderspaken fullt till höger och ställ i värdet med ratten.
Upprepa för vänster utslag.
Inställning höjdroder: För höjdroderspaken fullt åt dyk och ställ in värdet med ratten.
Upprepa för stig utslag.
Ställ in kvarvarande kanaler (om de används) på samma sätt (glöm inte att ställa in i
båda riktningarna): Trottel, sidoroder, landställ, flaps, CH7, CH8

För att stega igenom kanalerna
1-8 i denna meny.

Vänster/upp
servoutslag

Höger/ner
servoutslag

Intervall: 0 - 140%.  Startvärde=100%

*Inverterad text visar vad som ställs om.

Kanal
Nr. Kanalnamn Nr. Kanalnamn

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Basic menyn.

CH1
CH2
CH3
CH4

AIL = Skevroder
ELE =  Höjdroder
THR = Trottel, ARB: Luftbroms
RUD = Sidoroder

CH5
CH6
CH7
CH8

GEA = Landställ, GYR = Gyro, FLP = Flaps
FLA,FLP = Flaps, PIT = Pitch
AUX = Extra
AUX = Extra

SUB-TRIM — Inställningar subtrim
Funktionen används för att göra små justeringar av neutrallägen för servona. Vi rekommende-
rar att först nollställa de digitala trimrarna före subtrim funktionen samt att hålla subtrimvär-
dena så små som möjligt. Med stora subtrimvärden kan servots totala utslag bli för litet.

Vi föreslår följand: Nollställ trimvärdet (TRIM RST) och subtrimvärdet (SUB-TRIM). Mon-
tera servoarmen så att den motsvarar neutralläget så bra som möjligt. Finjustera sedan med
subtrim funktionen.

Subtrim inställningar

Vald kanal
(skevroder)

Välj kanalerna 1-8 med
select kknapparna.

Genom att trycka på ratten i en sekund  erhålls
startvärdet 0

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)

Aktuellt subtrimvärde
(Tillåtna värden -120
 till +120)
(Startvärde = 0)

INSTÄLLNING SUBTRIM
• Börja med skevroderkanalen
Använd ratten för att ställa rodren i
neutralläge.

•Ställ in resterande kanaler (om
de används) på samma sätt
Höjdroder, trottel, sidoroder,
 landställ, flaps, CH7 och CH8.
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REVERSE — Växling av servonas rotationsriktning
Funktionen används för att ställa servonas rotationsriktning så att de motsvarar spakarnas rö-
relse. Kontrollera noga att det blir rätt rodersvar vid manövrering av styrspakarna!
Ställ först in servona i denna meny före programmering av funktioner i ADVANCE menyn.

Växling av rotationsriktning

Pilen visar vald kanal.
Inverterad text visar aktuell inställning

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)

SELECT knapparna används
för att stega fram kanalerna
1-8 i denna meny.

Inställning skevroder
Välj "NOR" eller "REV" med
hjälp av ratten

Upprepa proceduren för
kanalerna 2-8 om det behövs.

2 = Hödroder
3 = Trottel
4 = Sidoroder
5 = Landställ
6 = Flaps
7 = CH 7
8 = CH 8
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TRIM — Inställning av trimrar
FF9 sändaren är utrustad med digitala trimrar vars funktion skiljer sig lite från de konventio-
nella analoga trimrarna. Varje trimknapp är i själva verket en tvåläges kontakt. Varje gång
trimknappen aktiveras, ändrar sig trimmern ett förutbestämt värde. När trimknappen hålls
inne accelererar förändringen. Trimrarnas position visas grafiskt i startfönstret. Trimfunktio-
nen har två underfunktioner

Nollställning av trimrar (RESET)
Funktionen nollställer trimrarna elektroniskt till sina startvärden. Observera att inställningen
av SUBTRIM och STEP inte nollställs av detta kommando

Trimsteg (STEP)
Funktionen används för att ställa in hur mycket trimmern skall ändra sig varje gång trimspa-
ken aktiveras. Värdet kan ställas in från 1 till 40 enheter med utgångspunkt från modellens
egenskaper. För standardmodeller hamnar värdet vanligen mellan 2 till 10 enheter.

Välj önskad funktion i menyn med
hjälp av SELECT knapparna

TRIM funktioner:
• Nollställning av trim
• Stegning av trim

End

Tillbaka till Basic menyn.

NOLLSTÄLLNING AV TRIMMER:
Tryck på ratten under en sekund

Stegning
Intervall: 1 - 40
Startvärde: 4

INSTÄLLNING AV TRIMSTEG:
Använd ratten för att ställa in önskat värde för skevrodertrimmen.
Använd SELECT knapparna för att få upp nästa kanal.
Anväd  åter ratten för att ställa in önskat värde.

Ställ in resterande kanaler på samma sätt.

Startvärdet kan ställas in genom att trycka på ratten under en
sekund.



31

THR-CUT — Motoravstängning
Funktionen används när man på ett enkelt sätt vill stänga av motorn genom att bara slå om en
omkopplare. Funktionen påverkar trotteln mest i tomgångsläget och märks inte i fullgasläget.
Omkopplare och läge på omkopplaren kan programmeras in.

Inställning av Throttle Cut

1. Slå av eller på TH-CUT funktionen genom att vrida på ratten medurs.
(ON eller OFF visas beroende på omkopplares läge).
Slå av (INH) funktionen genom att vrida ratten motutrs.

Throttle Offset värden:
Intervall: 0 - 40%
Startvärde: 0%

2. INSTÄLLNING AV SERVOTS RÖRELSE
Ställ med ratten in hur mycket servot skall
röra sig.

• Tryck på ratten I en sekund för att få
startvärdet

4. LÄGE PÅ OMKOPPLARE
Välj med ratten till/från-läge på
omkopplaren
"UP" Omkopplaren i uppläge
aktiverar funktionen.
"DOWN" Omkopplaren i nerläge
stänger av funktionen.
"NULL" Funktionen är avstängd
oberoende av omkopplarens läge.

3. VAL AV OMKOPPLARE
Välj önskad omkopplare med hjälp av ratten.
Omkopplare A – H kan väljas.
Byte av omkopplare återställer det valda till/från läget.
Vid byte, välj läge igen.

SELECT
knapparna
används för att
stega runt i
menyn

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)

IDLE-DOWN — Ändring av tomgångsläge
Funktionen används för att sänka tomgången när någon av omkopplarna för luftbroms (SW
C) eller landställ (SW E) aktiveras. Funktionen användas för högre tomgång under flygning
och för att förhindra motorbortfall samtidigt som lägre tomgång önskas under landningsfasen.

Inställning av IDLE-DOWN
1. Aktivera IDLE-DOWN funktionen genom att vrida ratten medurs
("ON" eller "OFF" visas).  Avstängning av funktionen sker genom
att vrida ratten moturs. (INH visas).

Intervall: 0 - 40%.
Startvärde = 0%

*Inverterad text visar vad som ställs in.

SELECT knapparna används för att
stega mellan de tre valen i menyn.

2. Inställning av värde
Ställ in önskat värde genom att vrida på ratten

För att erhålla startvärdet, tryck på ratten i en sekund.

3. Välj omkopplare för Idle-down funktionen med hjälp av ratten.
Texten "C" och "Cntr&Dn" visar att omkopplare  C är vald samt att
omkopplaren i mittläge och nerläge, aktiverar "Idle–Down" funktionen.

Normalt håller sig värdet runt 10-20%. Förankra flygkroppen och starta
motorn. Ställ trottelspaken i tomgångsläge och slå om omkopplaren. Ställ
in önskad tomgång.

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)
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F/S — Fail Safe funktionen (bara i PCM-mod)
Failsafefunktionen talar om vad mottagen skall göra om den blir utsatt för störning. Menyn
gör det möjligt att välja två olika alternativ för varje kanal. Normal (NORM) inställningen
håller det senaste mottagna värdet medans failsafe (F/S) läget ställer servot i ett förutbestämt
läge.

OBS Failsafe läget är ur säkerhetssynpunkt att rekommendera.

Om mottagaren vid störning drar ner motorn till tomgång och ställer rodren för plan-
flykt, kan det ge tillräcklig tid för att störningen skall upphöra och för piloten att återfå
kontroll över modellen.

Vid failsafe inställning kommer det förinställda värdet att skickas till mottagaren varannan
minut.

Batteri Failsafe

FF9 anläggningen har en andra säkerhetsfunktion som kallas "Battery Failsafe".  När motta-
garbatteriets spänning sjunker under 3,8 volt aktiveras funktionen och ställer trotteln i ett för-
utbestämt läge.

När funktionen aktiveras kommer motorn att gå ner till tomgång (om inte ett annat läge är
valt) eller till ett förinställt läge. Landa omedelbart! Kontroll över trotteln under 30 sekunder
får man genom att dra ner spaken till tomgång och därefter återaktiveras funktionen.

Inställning av Failsafe

*Inverterad text visar vad som
ställs in.

SELECT knapparna använd för att
växla mellan kanalerna 1-8 i denna
meny.

1. Inställning av skevroder
Välj failsafeläge för CH 1 genom att vrida på
ratten moturs. Håll sedan spaken i det läge som
skall sparas och tryck på ratten i en sekund.
("NORM" läget erhålls genom att vrida ratten
medurs)

2. Ställ in de andra kanalerna på samma
sätt.

Startläget för alla kanaler, utom trottel,
är "NORM". Vid val av failsafe, är
startvärdet 0%

Vid val av failasfe för en kanal, kontrollera att rodren ställer sig i önskat läge när sändaren slås av.
För att kontrollera – vänta minst två minuter efter det att sändare och mottagre slagits på.

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)

Kanal
Nr Funktion Nr Funktion
CH1
CH2
CH3
CH4

AIL = Skevroder
ELE =  Höjdroder
THR = Trottel, ARB: Luftbroms
RUD = Sidoroder

CH5
CH6
CH7
CH8

GEA = Landiställ, GYR = Gyro, FLP = s
FLA,FLP = Flaps, PIT = Pitch
AUX = Extra
AUX = Extra
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AUX-CH — Extrakanalernas inställning
Funktionen används för att koppla kanal till reglage på sändaren.
Funktionen används också för att ställa om riktningen (REV) på kanal 9 (CH 9).

Inställning av extrakanalerna (AUX-CH)

SELECT knapparna används för
att stega upp och ner i menyn.

1.  Inställning av kanal 5 (CH 5)
Välj önskat reglage med ratten.

2. Upprepa proceduren för kanalerna 6 – 9

*Inverterad text visar vad som ställs in.

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)

3.  Växling av riktning för kanal 9 (CH 9)
 Välj "NORM" eller "REV" med hjälp av ratten.
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PARAMETER — Parameter funktioner
Parameterfunktionen innehåller ett antal undermenyer för att ställa in grundläggande data för
modellen.

Radering av modellminne (RESET)
Funktionen används för att radera inprogrammerade data och återställa till startvärden i en
minnesplats. Värden som inte påverkas är modulationstyp och modelltyp.

Modelltyp (TYPE)
Funktionen används för att välja typ av modell som skall programmeras i aktuell minnesplats.
Det går att välja mellan flyg (ACRO), segelflyg med ett eller två flapsservon (GLID1FLP,
GLID2FLP) och helikopter med fem typer av swashplatta (HELISWH1/SWH2/SWH4/SR-
3/SN-3).

Typ av swashplatta

HELISWH1
Denna typ av helikopter har av varandra oberoende servon för skevroder (roll) och höjdroder
(nic).  De flesta modeller är av HELISWH1 typ.

HELI SWH2
SWH2 mixing används när servona är kopplade som i figuren till
höger. Höjdrodret är kopplat via en mekanisk mixning.
Skevroder påverkar skev- och pitchservot så att swashplattan lutar
åt höger eller vänster.
Pitch påverkar pitch- och skevroderservot så att swashplattan
höjs/sänks.

HELI SWH4
Om servona är anslutna som i figuren till höger, använd SWH4
mixning.
Skevroder påverkar skev- och pitchservot så att swashplattan lutar
åt höger eller vänster.
Höjdroder påverkar servona så att swashplattan lutar framåt/bakåt
Pitch påverkar alla servona så att swashplattan höjs/sänks.

HELI SR-3
Om servona är anslutna som i figuren till höger, använd SR-3 mix-
ning.
Skevroder påverkar skev- och pitchservot så att swashplattan lutar
åt höger eller vänster.
Höjdroder påverkar alla tre servona så att swashplattan lutar fram-
åt/bakåt
Pitch påverkar alla tre servona så att swashplattan höjs/sänks.

HELI SN-3
Använd SN-3 om servona är anslutna enligt figuren till höger.
Skevroder påverkar alla tre servona så att swashplattan lutar höger
eller vänster.
Höjdroder påverkar höjd- och pitchservona så att swashplattan lu-
tar framåt/bakåt.
Pitch påverkar alla tre servona så att swashplattan höjs/sänks.

Använd servonas reverseringsfunktion (REVERSE) för att få
swashplattan att gå åt rätt håll för skev, höjd och pitch.

Höjdroder

Skevroder

Framåt

Pitch

SWH2

Höjdroder

Skevroder
(Pitch)

Framåt
Pitch
(Skevroder

120°

120° 120°

SR3

Höjdroder Framåt

Pitch

120°

120°

120°

Skevroder

SN3

Höjdroder 1

Skevroder

Framåt

SWH4

Pitch

Höjdroder 2
CH 8
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Val av modulationstyp (MODUL)
Funktionen används för att anpassa sändarens modulationstyp till mottagarens (PCM = Pulse
Code Modulation, och PPM = Pulse Position Modulation). Vid vanlig FM mottagare använd
PPM mod. Observera att sändaren måste slås av och på för att förändringen skall gälla.

Utslagsbegränsning trottel(ATL – Adjustable Travel Limit)
"ATL trim" funktionen gör att trimmern bara påverkar trotteln i tomgångsläget. Detta förhind-
rar att trottellänkaget stångar mot mekaniska stopp i fullgasläget.

Två skevroderservon (AIL-2)
I AIL-2 funktionen kopplas det andra skevroderservot till kanal 5 (i "ACRO" och
"GLID1FLP" moderna).  Man kan välja två olika moder. Den ena moden kopplar det andra
servot till kanalerna 6 eller 7 ("6or7"), som i normalmoden. I den andra moden ansluts servot
till kanal 5 eller 6 ("5&6"). Om flaperon eller differentiella skevroder används tillsammans
med en 5 kanalsmottagare skall moden "5&6" väljas.

PARAMETER menyn innehåller
följande fem funktioner:
•Radering av modelldata (Reset)
•Modelltyp (Type)
•Modulation (Modul)
•ATL Trim (ATL)
•2  skevroderservon (AIL-2)

End

Använd SELECT knapparna för att
komma till undermenyerna i denna
meny

Tillbaka till Basic menyn.

RADERING AV MODELLDATA (RESET)
Tryck på ratten i en sekund.
Frågan "sure" visas i övre högra hörnet.
När ratten trycks ner igen, startar raderingen.
3 st pip fölt av en ton meddelar att nollställningen är klar.

Som skydd mot radering av misstag används ett tvåstegssystem för att starta raderingen.Om en SELECT
knapp aktiveras efter det att "sure" meddelandet visats, avbryts raderingen och inga data förändras.
Observera: Vid radering raderas inte inställningen av modulationstyp eller modelltyp. Om sändaren slås av
under raderingen är det inte säkert att all data raderats.

Modelltyper:
ACROBATIC, GLID(1FLP),
GLID(2FLP),
HELI(SWH1),HELI(SWH2),
HELI(SWH4), HELI(SR-3), eller
HELI(SN-3)

VAL AV MODELLTYP (TYPE)
Välj typ av modell med ratten.
Tryck på ratten i en sekund och frågan "sure" visas.
När ratten åter trycks in, startar bytet av modelltyp.
En ton hörs när bytet är klart.

Observera: När typ av modell ändras, raderas all data i den
minnesplatsen. För att avbryta förloppet vid frågan "sure", tryck
på en av SELECT knapparna.

Om sändaren slås av under bytet är det inte säkert att all data
raderats

VAL AV MODULATIONSTYP (MODUL)
Välj typ av modulation med hjälp av ratten.
Kontrollera i startfönstert att modulatonstypen är
riktig.

VIKTIGT: Efter det att man valt ny typ av modulation måste sändaren
slås av och på för att förändringen skall få effekt.

INSTÄLLNING AV ATL ON/OFF (ATL)
Välj "ON" eller "OFF" med hjälp av ratten.
Starvärde: ON

INSTÄLLNING FÖR 2 SKEVRODERSERVON  (AIL-2)
Välj kanal med hjälp av ratten.
Startvärde: 6or7
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TIMER — Tidur
Sändarens tidsfunktion innehåller två klockor som kan användas för att hålla reda på hur
mycket tid som är kvar i ett tävlingsmoment, hur lång tid tanken räcker, batteritid mm. Tid-
urens inställningar kan ställas in för varje modell och uppdateras automatiskt när man byter
modell. Tiduren kan räkna upp till 99 minuter och 59 sekunder

Tiduren kan ställas in för att räkna antingen upp eller ned. När omkopplaren för ett tidur slås
om startar nedräkningen från det inställda värdet. Nät tiden överskridits fortsätter räknaren
men visar ett minustecken framför siffrorna. Vid uppräkning startar räknaren på 0 och visar
förlupen tid. I båda moderna piper klockan varje minut. Under de tjugo sista sekunderna piper
klockan varannan sekund för att under de sista tio sekunderna pipa varje sekund

Tiduren startas och stoppas med förvald omkopplare. Om ratten trycks ner under en sekund
efter det att i startfönstret tidur valts med hjälp av SELECT knappen, nollställs det valda tid-
uret.

Vilken som helst av omkopplarna A – H kan väljas för att styra tiduren. Tiduren kan också
styras av trottelspaken (STK–THR) eller sändarens till/från (PWRSW) omkopplare. Till- och
frånläget kan också fritt väljas utom för sändarens till/från omkopplare. Användandet av trot-
telspaken är särskilt användbart när man skall hålla reda på bränsleförbrukning eller vid elflyg
för att hålla reda på batteritid.

Inställning av tiduren

SELECT knapparna används för
att stega runt i menyn.

5. Val av läge
Välj omkopplarens  till/från läge
med hjälp av ratten.
"UP" omkopplaren i läge uppåt
aktiverar funktionen.
"DOWN" omkopplaren i läge neråt
slår av funktionen.
"CNTR" omkopplaren i mittläget
(om det finns) aktiverar  funktionen
"NULL" Omkopplaren används inte

1. Inställning av minuter
Ställ in antalet minuter med hjälp
av ratten.

2. Inställning av sekunder
Tryck på den undre SELECT
knappen och välj sedan antalet
sekunder med hjälp av ratten.

3. Upp – eller nedräkning
Tryck återigen på den undre
SELECT knappen och välj sedan
typ av timer med hjälp av ratten.

4. Val av omkopplare
Välj omkopplare med hjälp av
ratten. Alla omkopplare A – H,
trottelspak (STK-THR) eller
sändarens till/från (PWRSW)
omkopplare kan väljas. När
omkopplare väljs återställs
till/från läget (POSI) till "NULL"
 Glöm inte att ställa i rätt läge.

Om trottelspaken skall slå till/från tiduret (STK-THR) måste läget och riktning för till/frånslag ställas in enligt
följande:
1. Ställ först trottelspaken i det läge tiduret skall starta/stoppa.
2. Tryck sedan på ratten i en sekund för att välja läget.

Rör trottelspaken framåt och bakåt för att kontrollera att tiduret startar/stoppar på önskat vis.

Typ av tidur:
Upp eller ner:

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Basic menyn.
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TRAINER — Lärare/elev funktioner
Lärare/elev funktionen används för att träna oerfarna piloter via en speciell sladd som kopplar
in en andra sändare till lärarens sändare. Läraren kan välja att eleven kan kontrollera alla ka-
naler eller bara några av dom. När omkopplare F aktiveras förs kontrollen av utvalda kanaler
över till elevens sändare.  FF9 sändaren kan kopplas till andra Futaba sändare som
SKYSPORT, FF7, FF8, eller 1024Z. Koppla bara ihop sändarna med den speciella kabeln
(extra tillbehör) till uttaget i sändarna. Observera att när lärare/elev funktionen är aktiv kopp-
las kvickroll funktionen automatiskt bort.

Lärare/elev funktionen har två moder:
"FUNC": När lärare/elev omkopplaren aktiveras kopplas elevens signaler via lärarsändarens
mixinställningar.
"OFF": Kanaler i denna mod kan bara kontrolleras av läraren.
"NORM": När lärare/elev omkopplaren aktiveras kopplas elevens signaler förbi lärarsända-
rens mixinställningar.

Exempel:

När en kanal är inställd i "FUNC" mode är det möjligt att träna helikopter även med en 4-
kanals sändare för flyg.

Man kan öva en speciell funktion (t ex pitch) och övriga funktioner kontrolleras av läraren.

Några viktiga saker:

•  Slå ALDRIG på elevens sändare.  Elevens antenn skall ALLTID vara inskjuten.
•  Elevens sändare skall ALLTID vara i PPM mode.
•  KONTROLLERA att lärarens och elevens sändare har samma trim och spakrörelser.
Kontrollera genom att röra spakarna till sina ändlägen och slå om omkopplaren fram och till-
baka.
•  Lärarens antenn skall ALLTID vara fullt utdragen.
•  Tag alltid ur elevsändarens HF modul (om det är en sändare av modultyp).

Inställning av lärare/elev  funktionen (TRAINER)

SELECT knapparna används
för att stega mellan kanalerna.

1.  ACTivera funktionen genom att vrida ratten moturs.
("INH" = medurs)

2. Inställning av skevroder.
Välj "FUNC", "OFF" eller "NORM" genom att
vrida på ratten.

3. Ställ in resten av kanalerna 2–8 på samma sätt.

End

Tillbaka till Basic menyn.

Select
(Cursor)
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SERVO — Servotest och stapeldiagram
Denna funktion har två användningsområden: Ett läge för test av servon, där servona sakta rör
sig mellan sina ändlägen samtidigt som servonas läge visas grafiskt i fönstret. Servotesten är
bra för att hitta ojämnheter i servona och diagrammet är bra för att grovt ställa in servoutslag
utan tillgång till mottagare eller servon. Diagrammet är ett utmärkt hjälpmedel för att studera
komplicerade mixningar. Varje spakrörelse eller annat reglage syns omedelbart i diagrammet.

SERVO funktionerna

ACTivera funktionen genom att vrida på ratten moturs.

End

Tillbaka till Basic menyn.

Stapeldiagram
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FLYGPROGRAMMETS (ACRO) ADVANCED MENYFUNKTIONER

Nästa sektion av bruksanvisningen, sidorna 40 till 49, beskriver funktionerna i flygprogram-
mets "ACRO ADVANCED" menyer. En del av funktionerna används också för segelflygmo-
deller. (GLID1FLP, GLID2FLP).

PROG.MIX ......Programmerbara mixers 1-7 .............. 40
FLAPERON .....Flaperon (kombinerade

flaps & skevroder)............................. 42
FLAP-TRIM.....Flaps trim (camber adjustment ?) ...... 43
AIL-DIFF .........Differentiella skevroder .................... 43
AIR-BRAKE ....Luftbroms ......................................... 44
ELEV→FLAP ..Höjdroder→Flaps mixning................ 45
V-TAIL ............V-tail mixning................................... 45
ELEVON..........Deltavinge (elevon) mixning ............. 46
AILVATOR......Ailvator (differentiella höjdroder) ..... 47
SNAP-ROLL....Kvickroll........................................... 48
THR-DELAY ...Trottel fördröjning............................. 49
THR→NEEDL .Trottelnål .......................................... 49
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PROG. MIX 1-7 — Programmerbara mixers1-7
FF9 sändaren innehåller sju programmerbara mixers med unika inställningsmöjligheter. Mix-
ning används för att korrigera oönskade beteenden hos modellen under aerobatiska manövrar
samt gör flygningen mera behaglig. Förutom mixning mellan valfria kanaler, kan också mix-
ning länkas till funktioner i "advance" menyn. Mixningarna kan också användas för att erhålla
andra fasta lägen. Man kan välja vilken omkopplare som skall aktivera mixningen. Metoden
för att programmera mixrarna beskrivs för mixer 1 men metoden kan användas för mixer 2-5.
Mixningskurvan för mixer 6-7 kan ställas in med en fempunkters kurva.

"Link" funktionen används för att länka programmerbara mixers till andra mixfunktioner. Ex-
empel: För att få bättre kniveggsegenskaper används en PMIX för att få sidoroder → skevro-
der mixning, på en modell med flaperons och "FLAPERON" mixning. De två skevroderser-
vona ansluts till CH1 och CH6. Mixning sker emellertid bara till CH1 när sidorodret används.
Med linkfunktionen är detta lätt avhjälpt och mixning sker till både CH1 och CH6.

Med ”TRIM” väljer man om masterkanalens trim skall påverka slavkanalen eller ej. Offset-
funktionen gör att slavkanalens mixkurva inte behöver sammanfalla med masterkanalens ne-
utralposition. Funktionen är mycket användbar för icke centrerade funktioner som trottel eller
rattar som masterkanaler.

Omkopplarval: för varje mix kan man välja vilken som helst av omkopplarna A - H.  Utöver
detta kan också trottelspaken väljas för att koppla de programmerbara mixningarna till eller
från.

Inställning av programmerbara mixers

SELECT knapparna används för att
stega fram i PMIX menyn.

2.  Val av masterkanal
Välj masterkanal med hjäp av ratten. (Masterkanalen är den kanal
som styr mixfunktionen)

Om offset ("OFS") väljs för masterkanalen skickas mixvärdet som
ett "offsetvärde " till slavkanalen.

3. Val av slavkanal.
Välj slavkanal med hjälp av ratten. (Slavkanalen är den kanal som
tar emot mixinformationen)

(Följande gäller bara mixer 1-5)

4. Inställning av mixvärde
Manövrera masterkanalen åt det håll mixning skall ske och ett av
mixvärdena i fönstret får inverterad text. Ställ in önskat värde med
hjälp av ratten. Observera att olika värden går att ställa in åt båda
hållen (höger/vänster eller upp/ner).

Tryck ner ratten i en sekund för att ställa in värdet till 0%
Om mixvärdet sätts till 0 sker ingen mixning.

Mixningsvärden:
Intervall: -100 till +100%
Startvärde: 0%

1.  Aktivering av programmmerbara mixers
Vrid på ratten för att aktivera PMIX-1 funktionen. ("ON" eller "OFF"
visas beroende på hur omkopplarna står)

Se nästa sida för inställning av fem-
punkters mixkurva. (Mixer 6–7)

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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5.  Länkfunktionen
Sätt länkning till eller från med hjälp av ratten

(Gäller bara mixer 1–5)
6.  Trimfunktionen
Funktionen kopplar masterkanalens trim till
slavkanalen.
Välj "ON" eller "OFF" med ratten.

(Gäller bara mixer 1–5)
7.  Snedställning (offset) av mixpunkt.
Om man vill att mixning skall ske i ett annat läge
än vid masterkanalens neutralläge, ställ
masterkanalens reglage i önskat läge och spar
positionen genom att trycka på ratten i en sekund.
'
8. Val av omkopplare
Välj önskad omkopplare med hjälp av ratten.

9. Omkopplarens till/från läge
Välj med ratten omkopplarens till/från läge.

NULL = Normal funktion oberoende av
omkopplarens läge.
UP = Omkopplaren i läge  uppåt  aktiverar
funktionen.
DOWN = Omkopplaren i läge  neråt aktiverar
funktionen.
UP&Cntr = Omkopplaren (3-läges) i uppåt eller
mittläge aktiverar funktionen.
CntrDn = Omkopplaren (3-läges) i neråt eller
mittläge aktiverar funktionen.

Om Trottelspaken (STK-THR) väljs för
att slå till/från mixfunktion, måste man
välja spakposition och riktning.

Ställ trottelspaken i det läge där mixning
skall ske. Spar spakens position genom
att trycka på ratten i en sekund. (Ett
procentvärde visas i fönstret.)

Avsluta med att manövrera
trottelspaken  och kontrollera att
mixningen slås till/från som tänkt.

(Fortsättning från föregående sida)

Mixvärde:
Intervall:-100 till +100%
Startvärde: 0%

(Gäller bara mixer 6–7)
4.  Inställning av fem-punkters mixkurva
Ställ in position 1 ("POS-1") med SELECT knapparna och ställ in
värdet med ratten.

För att få startvärdet 0% tryck på ratten i en sekund.

+100 %

-100 %

0%

Startvärde 0 %

5-punktskurva

Mixvärde

POS1   POS2    POS3    POS4    POS5
             Masterkanalens position
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FLAPERON — Flaperonmixning
Funktionen använder två servon, ett för vardera
skevroder och på så sätt kan också flapsfunktio-
nen fungera med samma servon. För att erhålla
flapsfunktion kan skevrodren höjas och sänkas
samtidigt. Givetvis fungerar också skevrodren
med sina motgående rörelser. Skevrodrens upp-
och nedåtrörelse kan justeras var för sig. På så
sätt kan också differentiella skevroder erhållas.
Flapsrörelsen för vänster och höger skevroder
kan justeras var för sig. Man kan kombinera fla-
peronfunktionen med luftbromsar (AIRBRAKE)
för att kunna sjunka brant utan att bygga upp
fart. Användbart vid små flygfält. För att kunna
utnyttja flaperonfunktionen skall det högra skev-
roderservot anslutas till mottagarkanal CH1
(AIL) och det vänstra skevroderservot till motta-
garkanal CH6 (FLP

CH6 CH1

OBSERVERA: Bara en av funktionerna flaperon, differentiella skevroder eller elevon kan
användas samtidigt. Den senast aktiverade funktionen överrider de andra.

Inställning av Flaperon funktionen
1.  Aktivera FLAPERON funktionen  med ratten.
("ON" visas i fönstret)

Select knapparna används för att
stega runt i menyn

2.  Inställning av höger skevroder
För skevroderspaken  fullt åt ena hållet.
Ställ in värdet och spara med hjälp av
ratten.

3.  Inställning av vänster skevroder
För skevroderspaken  fullt åt ena hållet.
Ställ in värdet och spara med hjälp av
ratten.

Startvärdet +100% kan ställas in genom att
trycka på ratten i en sekund.

4.  Inställning flap2
Justera flap2 med ratten.

5.  Inställning flap1
Justera flap1 med ratten.

Servorörelse:
Intervall: -120 till +120%
Startvärde: +100%

Värdet för flaptrim måste vara skilt
från 0 för att kunna justera flapsen .

När nedanstående
reglage manövreras

CH1 servot
fungerar som

CH6 servot
fungerar som

Skevroderspaken Höger skevroder Vänster skevroder

Ratten för flaps Flap 2 Flap 1

OBS: använd  inställningen för FLP1 och  FLP2 till att göra
utslagen lika på båda sidor. Använd sedan funktionen FLAPTRIM
för att ställa in utslagens storlek.

End

Select
(Cursor)

tillbaka till Advance menyn.
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FLAP-TRIM — Flapstrim (Camber)
Funktionen används för att ställa in storleken på flapsens rörelse (eller "camber" om det gäller
ett segelflygplan).  Om mixningen FLAPERON är aktiverad, är FLAP-TRIM funktionen au-
tomatiskt aktiverad. Innan denna funktion ställs in, skall storleken på flapsens individuella rö-
relser först synkroniseras med flaperonfunktionen. Värdet beror på typ av modell men segel-
flygplan skall ha ett litet värde (mindre än 10%). Större värden ger för mycket luftmotstånd.
Gör inte utslaget större än ca 2 mm upp eller ner. (En del profiler, som t ex RG-15, skall fly-
gas utan "reflex".

Inställning av Flap-Trim funktionen

2. Storlek på flapsrörelsen
Ställ in storleken på flapsens rörelse med hjälp av ratten.

1. Aktivera FLAP-TRIM funktionen med hjälp av ratten.
("ON" visas i fönstret)

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.

Trimvärden:
Intervall: -100 till +100%
Startvärde: 0%

SELECT knapparna används för
att stega runt i menyn.

Startvärdet  (0%) kan ställas in genom att trycka på ratten i en sekund.

AIL-DIFF —Differentiella skevroder
Funktionen tillåter att man har olika storlek på
skevrodrens rörelser uppåt och nedåt. Det krävs
ett servo för vardera skevroder. (Höger skevro-
der = CH1/AIL och vänster skevroder = CH7).

OBSERVERA: Bara en av de tre funktionerna:
differentiella skevroder, flaperon eller elevon
kan användas samtidigt Den sist aktiverade
funktionen överrider de andra.  Om båda funk-
tionera flaperons och differentiella skevroder
behövs, använd funktionen FLAPERON för att i
dess meny ställa in olika värden för skevrodrens
upp resp. nedåtrörelse. På så sätt kan differenti-
ell skevroderfunktion erhållas.

CH7 CH1

Inställning av differentiella skevroder (AIL-DIFF)

2. Inställning av höger (CH1) skevroder:
Manövrera skevroderspaken fullt åt båda hållen
och ställ med ratten in värdena.
3. Inställning av vänster (CH7) skevroder:
Tryck på den undre SELECT knappen och upprepa
proceduren som för CH1.

Starvärdet erhålls genom att trycka på ratten i en sekund.

1. Aktivera funktionen AIL-DIFF genom att vrida på ratten.
("ON" visas i fönstret).

Servorörelse:
Intervall: -120 till +120%
Startvärde: +100%

SELECT knapparna används för
att stega runt i menyn.

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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AIR-BRAKE — Luftbromsar
Funktionen gör att samtidigt som flapsen aktiveras påverkas höjdrodren. Funktionen används
för att kunna göra branta dykningar utan att bygga upp för mycket fart. Luftbromsarna kan
antingen aktiveras proportionellt via trottelspaken eller inblandade kanaler kan ställas in i ett
förutbestämt läge genom att slå om omkopplare C. I fallet med trottelspaken måste läget där
luftbromsarna aktiveras programmeras in. För att motverka häftiga variationer i modellens at-
tityd när luftbromsarna aktiveras, kan funktionen för fördröjning av höjdrodrets mixning
("DELAY-ELE") användas.

I FLAPERON mod kan flapsens utslag ställas in individuellt för kanalerna CH1 och CH6 när
AIR-BRAKE funktionen aktiveras. I AIL-DIFF mod ställs värdena in för CH1 och CH7.  I
normalfallet höjs båda skevrodren när luftbromsarna aktiveras och höjdrodret trimmas in så
att modellen bibehåller sin attityd.

Inställning av luftbromsar

Select knapparna  används för att stega
runt i menyn.

1.  Aktivera luftbromsarna med hjälp av ratten.
("ON" visas i fönstret)

Intervall:
-100 to +100%

Startvärden:
AIL, FLP =+50%
Elevator = -10%

Fördröjning höjdroder
Intervall: 0 - 100%
Startvärde: 0%

2.  Inställning av skevrodrets rörelse
Använd ratten för att ställa in önskat
värde.
3.  Inställning av flapsens rörelse
Använd ratten för att ställa in önskat
värde.
4.  Inställning av höjdrodrets rörelse
Använd ratten för att ställa in önskat
värde.

5.  Höjdrodrets fördröjning
Ställ in önskat värde med ratten.
100% ger ca 1 sekunds fördröjning.

Startvärden kan ställas in genom att
trycka på ratten i en sekund.

6.  Aktivering av funktionen
Välj med hjälp av ratten önskat
manöverdon för att aktivera
funktionen.

Typ av manöverdon:
Manual = Funktionen aktiveras av en
omkopplare.
"Lnear" = Funktionen kontrolleras
linjärt med hjälp at trottelspaken.

Om "Lnear" väljs, fortsätt enligt
nedan.

Ett läge på trottelspaken måste väljas.

7.  Val av läge på trottelspaken
I det läge som väljs börjar
luftbromsarna att aktiveras linjärt
med trottelspakens utslag.

Ställ spaken i det läge som önskas.
Spar positionen genom att trycka på
ratten i en sekund.

I moden "Lnear" kan mixningen
upphävas genom att slå om
omkopplare C

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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ELEV→→→→FLAP — Höjdroder till flaps mixning

Höjdroder till flaps mixningen gör att flapsen rör sig så fort höjdrodret påverkas. Funktionen
används oftast för att erhålla snävare "pylon" svängar eller kantigare hörn i vissa manövrar.
För det mesta så sänks flapsen när höjdroder ges.

Inställning av "Elevator-to-Flap" mixning

Flapsens rörelse:
Intervall: -100 to +100%
Startvärde +50%

2.  Flapsens rörelse upp/ner
Manövrera hödroderspaken till det läge
som skall ställas in. Ställ in värdet med
hjälp av ratten.

Startvärdet kan erhållas genom att trycka
på ratten i en sekund.

Select knapparna används för att stega
runt i menyn

1.  Funktionen aktiveras/deaktiveras genom att vrida på ratten.
("ON" eller "OFF"visas i fönstret ).

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.

V-TAIL — V-Tail mixning
V-tail mixning används för modeller med V-tail så att både höjdroder och sidoroder kombine-
ras till de båda roderytorna. Utslagen för både höjd- och sidoroder kan ställas in individuellt
för varje roderyta. Elevon och V-Tail mixning kan inte användas samtidigt på grund av att
samma mottagarkanaler används.

Inställning av V-Tail mixning

Var noga med att konrollera servonas utslag hela tiden gemom att manövrera spakarna. Om stora värden ställs in och
sidoroder och höjdroder manövreras samtidigt, kan servonas utslag bli så stort att servona stångar mot mekaniska
stopp eller kommer till sitt ändläge.

2.  Ställ in höjdroderutslag för CH2
med hjälp av ratten.
Upprepa för:
3.  CH4 servoutslag höjdroder
(ELE2)
4.  CH2 servoutslag sidoroder
(RUD2)
5.  CH4 servoutslag sidoroder
(RUD1)

Select knapparna används för att
stega runt i menyn.

1.  Aktivera funktionen genom att vrida på ratten.
("ON" visas i fönstret).

Servoutslag:
Intervall: -100 to +100%)
Startvärden:
RUD1, RUD2, ELE1 = +50%
ELE2 = -50%

Höjdroder
Sidoroder

ELE1
RUD2

ELE2
RUD1

Mottagarkanal
CH2      CH4

Spak

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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ELEVON — Elevon mixning
Elevon funktionen används på deltavingade mo-
deller, flygande vingar och andra modeller utan
stjärt. På dessa modeller kombineras höjd och
skevroder och detta åstadkommes enklast med ett
servo för varje roderhalva. Anslut höger roder till
CH 1/skevroder och det vänstra rodret till CH
2/höjdroder.

Utslagen för höjd och skevroder kan ställas in var
för sig. Om utslagens sammanlagda värde översti-
ger 100% kan servona nå sina ändlägen innan fullt
utslag har gjorts med spaken. Därför skall värdena
hållas under 50% och tillräckliga utslag justeras
med länkaget.

Observera att bara en av mixningarna flaperon,
elevon eller V-tail kan vara aktiverad. Den senast
aktiverade gäller!

CH1 CH2

Skevroder

Höjdroder

Inställning av elevon mixning
1.  Aktivera funktionen genom att vrida på ratten.
("ON" visas i fönstret).

Select knapparna används för att
stega i menyn.

2.  Höger skevroder
Manövrera skevroderspaken  åt
önskat håll och ställ in värdet med
hjälp av ratten.
3.  Vänster skevroder
Manövrera återigen
skevroderspaken  åt önskat håll
och ställ in värdet med hjälp av
ratten.

Startvärdet kan erhållas genom att
trycka på ratten i en sekund.

4.  CH1 servoutslag höjdroder (ELE2)
Utslaget ställs in med ratten.
5.  CH1 servoutslag höjdroder (ELE1)
Utslaget ställs in med ratten.

Starvärden kan erhållas genom att
trycka på ratten i en sekund.

Servoutslag
Intervall: -120 to +120%
Startvärde: +100%
(ELE1: -100%)

Spak CH1 servot
fungerar som

CH6 servot
fungerar som

Skevroder Höger skevroder Vänster skevroder

Höjdroder ELE 2 ELE 1

Var noga med kontrollen av servonas utslag.
Rör spakarna hela tiden för kontroll. Om
utslagens sammanlagda värde överstiger
100% kan servona nå sina ändlägen innan fullt
utslag har gjorts med spaken. Därför skall
värdena hållas under 50% och tillräckliga
utslag justeras med länkaget.

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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AILVATOR — Ailevator mixning
Mixfunktionen medger att två servon används för att
styra de två höjdroderytorna parallellt som höjdroder
och inverst som skevroder. Funktionen kan användas
för att erhålla en mer realistisk flygning med jetmo-
deller eller liknande.  Funktionen kan också användas
för att driva de två höjdroderytorna var för sig med två
servon utan skevrodermixning. Utslagen för höjd- och
skevroder kan ställas in var för sig. De två servona
skall anslutas till mottagarkanal CH2 och CH8.

OBSERVERA: Ailevator mixning kan inte användas
samtidigt som throttle→needle mixning på grund av
att samma mottagarkanaler används.

CH6
(CH7 om AI-DIFF)

CH1

CH2
(CH8)

CH8
(CH2)

Inställning med två höjdroderservon
1.  Aktivera funktionen genom att vrida på ratten..
("ON" visas i fönstret).

2.  Skevroderutslag CH2
Inställning av (AIL3) sker med
hjälp av ratten.
3.  Skevroderutslag CH8
Inställning av (AIL4) sker på
samma sätt som under 2.
4.  Höjdroderutslag CH8
Inställning av (ELE2) sker på
samma sätt som under 2.
5.  Höjdroderutslag CH2
Inställning av (ELE1) sker på
samma sätt som under 2.

Startvärden erhålls genom att
trycka på ratten i en sekund

Servoutslag
Intervall -100 till +100%
Startvärden:
AIL3, 4= -50%
ELE2 = -100% , ELE1 = +100%

Spak CH2 servot
fungerar som

CH8 servot
fungerar som

Skevroder* AIL3 AIL4

Höjdroder ELE1 ELE2

Var noga med att konrollera servonas utslag hela tiden gemom att
manövrera spakarna. Om stora värden ställs in och skevroder och
höjdroder manövreras samtidigt, kan servonas utslag bli så stort att
servona stångar mot mekaniska stopp eller kommer till sitt ändläge.

*Om bara höjdroderfunktion önskas,
ställ in värdet för "AIL3" och "AIL4" till 0

Select knapparna används  för att
stega i menyn.

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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SNAP-ROLL — Kvickroll
Funktionen kan programmeras så att "kvickrollar" kan utföras bara genom att slå om en om-
kopplare SW(H). Det går att välja 4 olika sätt att rolla på och det går att inhibera funktionen
när landstället är utfällt. Det senare för att förhindra misstag vid landning. Funktionen funge-
rar inte i lärare/elev läge.

Inställning

3.  Skevroderutslag
Ställ in värdet med ratten
4.  Höjdroderutslag
Ställ in värdet med ratten
5.  sidoroderutslag
Ställ in värdet med ratten

Startvärden kan erhållas genom
att trycka på ratten i en sekund.

Select knapparna används för att
stega i menyn.

6.  Säkerhetsfunktionen
 Välj omkopplare för säkerhetsfunktionen med hjälp av ratten.
•Säkerhetsfunktionen är kopplad till landställsomkopplaren.
När "ON" väljs, aktiveras säkerhetsfunktionen  i det läge omkopplaren
för landstället har. Kvickrollar kan inte utföras.
När lanställsomkopplaren ställs i sitt andra läge, skiftar "ON" till "OFF" i
fönstret och kvickrollar kan utföras.
Om läge "OFF" väljs, fungerar funktionen omvänt mot ovan.
Om läge "FREE" väljs, är säkerhetsfunktionen satt ur spel och
kvickrollar kan utföras även om landställen är utfällda.

1.  Aktivera funktionen med hjälp av ratten.

2.  Välj omkopplare för riktning på kvickrollen med hjälp av ratten.
(SW1, SW2). Med två omkopplare  erhålls fyra lägen.

Servoutslag
Intervall: -120% to +120%

Riktning på kvickroll:
R/U = Höger + upp
R/D = Höger + ner
L/U = Vänster + upp
L/D = Vänster + ner

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.
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THR-DELAY — Fördröjning av trottel
Funktionen används för att simulera den långsamma reaktionen av gaspådrag i en jetmotor.
En inställning av 40% motsvarar ca 1 sekunds fördröjning medan 100% motsvarar ca 8 se-
kunders fördröjning.

Inställning av THR-DELAY

Fördröjning: 0 to +100%
Startvärde: 0%

2.  Inställning av fördröjning
Ställ in fördröjningen med hjälp
av ratten.
40% motsvarar ca en seknud.

Startvärdet kan erhållas genom
att trycka på ratten i en sekund.

Select knapparna används för att
stega i menyn

1.  Aktivera funktionen genom att vrida på ratten.
("ON" visas i fönstret ).

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.

THR→→→→NEEDL — Trottelnål mixning

Denna mixfunktion används för att kontrollera ett andra servo anslutet till motorns trottel-
funktion. Det andra servot ansluts till mottagarens kanal CH8, och ratten för CH8 justerar
mixningen i fullgasläget.  En accelerationsfunktion finns som kan vara av eller inställd på ett
värde

tomgång  < trottelspak > fullgas

2.  Inställning av värden i
5–punktskurvan
Ställ trottelspaken i det läge på
kurvan som skall ställas in.
(läget visas i fönstret) och ställ
in värdet med hjälp av ratten.

3.  Inställning av accelerationen
Ställ in önskat värde med hjälp
av ratten.

Startvärden kan erhållas genom
att trycka på ratten i en sekund

1.  Aktivera funktionen genom att vrida på ratten.
("ON" dvisas i fönstret).

Servoutslag
Intervall: 0 till +100%
Startvärde: 0%

5-punktskurva
100%

75%

50%

25%

0%

Servoutslag

End

Select
(Cursor)

Tillbaka till Advance menyn.

Select knapparna används för att
stega i menyn

Startvärden:
POS1 = 0%
POS2 = 25%
POS3 = 50%
POS4 = 75%
POS5 = 100%
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